Titre IV, - Véhicules pour handicapés physiques

Spécifications techniques
Les spécifications techniques auxquelles doiventtidaire les produits sont celles décrites ci-desss ou des spécifications techniques
assurant un niveau de qualité, de sécurité et d'éffacité au moins équivalent.

Chapitre I. - Fauteuils roulants

A- Fauteuils roulants a propulsion manuelle

|- Fauteuils roulants non pliants et pliants a proulsion manuelle

1. Généralitées
Le présent cahier des charges n'englobe pas kesifaypour activités physiques et sportives.

Les modéles de fauteuils doivent étre conformescauactéristiques définies par le présent cahisrcthlarges mis au point par le CERAH, et avoir feidttia
I'évaluation technique réalisée par un organismepétent et indépendant.

Les fauteuils de ce type répondent aux normes :

ISO 9999. - Aides techniques pour personnes hgmétisa - Classification; ISO 6440. - Nomenclatieemes et définitions ;

ISO 7176-1. - Détermination de la stabilité statigies fauteuils roulants ;

ISO 7176-5. - Détermination des dimensions hort tiula masse et de I'espace de giration;

Pr EN 12183 (1997). - Fauteuils a propulsion mdaueExigences et méthodes d'essai (annexe Agiagoiae A2 : dimensions hors tout) ;
ISO 7176-11. - Mannequin d'essai.

lls sont constitués par :

1Un systeme de soutien du corps composeé de :
- un siége,
- un dossier,

- deux accoudoirs,
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- un dispositif de protege-vétement escamotabkenaovible,
- un dispositif de repose-pieds ;

2Un systéme de propulsion manuelle et un dispasitifmobilisation.

3Des roues, dont :
- une ou plusieurs roues motrices,
- une ou plusieurs roues directrices;

4Un chassis.
lls doivent pouvoir recevoir les adjonctions etdgsions prévues au présent cahier des chargesatiblep au modéle et nécessaires au handicagtitigatteur. lls doivent
également pouvoir étre livrés sans siege ni dossieas d'adaptation directe d'une coque moulde shéssis.

Quels que soient le ou les matériaux utilisésahilié et la résistance mécanique du fauteuil sestées (voir point 2).

Toutes les pieces constitutives du fauteuil roylainisi que les adjonctions et options ne doivebtasser ['utilisateur, ni détériorer ses vétemenitendommager
l'environnement.

1.1 Dispositions particulieres relatives aux fautels évolutifs
Ces fauteuils correspondent & la taille 1 (cf &blgu 2.3).

Un fauteuil est dit évolutif lorsque les réglagesdispositif de soutien du corps permettent dereda/croissance de l'enfant.
Cela implique :

1 Unréglage:

- de la largeur d'assise,

- de la profondeur d'assise,

- de la hauteur des accoudoirs,

- du positionnement des accoudoirs d'avant erreyrie

- de l'appui-téte dans le sens de la hauteur,

- de I'appui-téte d'avant en arriere ;

2 Un accés facile aux mains courantes, quelle gititagaille de l'utilisateur ;
3 Deux systemes de freinage :

- I'un accessible a l'utilisateur,
- l'autre uniguement accessible a I'accompagnateur

1001



4 Un dossier équipé d'une ceinture de maintien.

1.2 Chassis

Le chassis est destiné a recevoir le systeme diesalu corps.

Pour les fauteuils dont les roues motrices sonéeg a l'arriere, le chassis est prolongé a se pedro-postérieure afin de présenter un poegblii pour le pied
de la tierce personne, en vue d'aider le basculetindiauteuil en arriére, nécessaire au franchiesediobstacles.

Le fauteuil sera congu de fagon a réduire son ebement pour faciliter le transport et le rangenfeatmis les fauteuils non pliants).

Il doit comporter un systéme réfléchissant a I'aeqid l'arriere. Sa résistmice est conforme asts wéfinis en 2.4.

1.3 Roues motrices

Elles sont placées, selon les modeles, soit antasait a l'arriere, pour répondre aux besoinkutisateur. Elles sont équipées de pneumatigoedlables ou non
gonflables.
Leur positionnement et leurs dimensions sont tgllsgermettent les transferts de l'utilisatediexception des fauteuils a grandes roues avant.
Leur résistance est conforme aux tests définis4n 2

1.4  Roues directrices
Elles sont équipées de roues non gonflables copton, de roues gonflables.
Les fourches sont montées sur le fauteuil paetinédiaire de pivots a billes ou tout autre digfigeiésentant des caractéristiques mécaniquesamags. L'axe
de rotation de ces fourches est perpendiculaiB®0° + 2°).
Leur résistance est conforme aux tests définis®n 2

1.5 Siege
Il peut étre rigide et capitonné, ou rigide et re@t d'un coussin, ou souple avec ou sans coussitoile de siége est facilement remplacable.éSestance est
conforme aux tests  définis en 2.6.

1.6 Dossier
Il peut étre :
- fixe,
- inclinable,
- pliable & hauteur déterminée,
- rabattable,
- escamotable.

Le dispositif d'inclinaison doit étre facilementmoguvrable et garantir un blocage efficace et derdans différentes positions pour assurer le ¢betda sécurité
de l'utilisateur.

Le dossier est équipé d'un dispositif permettameitierce personne de manoeuvrer le fauteuiligp@sitif est situé a une hauteur minimum de 850panrapport
au sol.

Le dossier peut étre rigide et capitonné ou rigidecouvert d'un coussin, ou souple. La toileassigr est facilement remplacable.
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Sur les fauteuils équipés de repose-téte, en calsutle arriere, celui-ci ne devra pas toucherlleSsorésistance est conforme aux tests définksGn

1.7  Accoudoirs

Les deux accoudoirs sont amovibles ou escamotables.

Dans le cas de chassis coque autoporteuse, daglaisdixes seront admis dans la mesure ou lencapion ne géne pas les transferts latéraux. Qilssdnt
amovibles, leur fixation au chassis comporte unotgitage permettant a la fois une pose et une sEpisées.

lls sont congus afin de favoriser lI'acceés a unie tabun lavabo. L'appui-bras de l'accoudoir egitaané.

L'utilisateur doit pouvoir ramasser un objet auesok'aidant de I'accoudoir opposé pour se baisserrelever latéralement. Le systéme de verrougbe adapté en
option afin de permettre de soulever le fauteuil@aaccoudoirs.

1.8 Résistance au feu
Les composants des dossiers, siéges et accoudmiesitrépondre & la classification M4, définie slnfascicule de documentation Afnor P92-507.

1.9 Repose-pieds

Il assure le soutien et le positionnement corredaigambe et du pied.

La ou les palettes le constituant sont relevalileSgtables en hauteur. Les palettes tubulairetspgoscrites.
Leurs extrémités comportent un dispositif de bde&erotection.

Leur résistance est conforme aux tests définis&n 2

1.10 Dispositif de propulsion manuelle

Quel que soit le dispositif adopté, il permet #lildateur de propulser son fauteuil tout en asgurae préhension et une poussée confortables.
Dans le cas d'un dispositif de propulsion par maurante, la section de cette derniere est supér@eR00 mmz2. La main courante doit étre démontablenatériau
constituant ce dispositif ne doit ni se dégraddnesser I'utilisateur. Il doit étre chromé ou #iage Iéger anodisé.

1.11 Dispositif d'immobilisation
Tous les fauteuils sont équipés d'un dispositifididbilisation.
Ce dispositif est actionnable par I'utilisateuruPionmobiliser le fauteuil, l'utilisateur doit ogatoirement pousser le levier de commande vemnitagauf dans le
cas de fauteuils @ grandes roues avant). Propasgtien, le systéme inverse peut étre monté damairg cas spéciaux sur prescription médicale.
Sa résistance est conforme aux tests définis en 2.8

1.12 Adjonctions
- Appui-téte capitonné réglable en hauteur et efopdeur ;
- Appui-téte latéral avec ou sans bandeau frontal ;
- Rallonge de dossier;
- Raidisseur de dossier;
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- Support ou cales latérales de corps (dossiele)igi

- Soutien lombaire;

- Coussin de dossier ;

- Ceintures pour adulte et adolescent ;

- Harnais ;

- Siege bavolet ;

- Garde-robe compléte avec bassin et coussin ;

- Tablette de travail (facilement démontable) ;

- Rallonge de levier de frein ;

- Cale anti-abduction ;

- Support d'écartement des jambes ;

- Support repose jambe inclinable droit et/ou gauych
- Appui jambe droit et/ou gauche ou en une partie ;
- Gouttiere droite et/ou gauche ou en une partie ;

- Talonniére ;

- Palettes repose-pieds munies d'un systeme réglahinettant de compenser l'usure des butées ;
- Attache-pied ;

- Porte-canne.

1.13 Options
- Dispositif dimmobilisation indépendant de lagsien des pneumatiques ;
- Roues pivotantes gonflables ;
- Palette repose-pied a réglage angulaire ;
- Accoudoirs réglables verticalement, pivotantiev@bles, rabattables sur le c6té ;
- Main courante a ergots ou antidérapante ;
- Dispositif pour conduite unilatérale;
- Coque moulée: le fauteuil sera livré sans sieégessier;
- Siege pour coxite ;
- Systeme de verrou des accoudoirs.

1.14 Protection anticorrosion des surfaces
Les fauteuils sont protégés contre la corrosion.

1.15 Plaque constructeur
Le constructeur doit faire figurer sur le chassisfaliteuil, d'une maniere indélébile et inamovilsiz raison sociale, le type du véhicule, le nundéraérie et le
numéro d'ordre.

1.16 Garantie
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Les fauteuils sont garantis pas le fournisseur @etndne durée de deux ans a compter du jour derdésbn & I'utilisateur, contre tout vice de fahtion ou de
matiére premiére. La garantie est limitée a I'éghagratuit par le fournisseur des pieces ou sossrables reconnus défectueux (pieces, main d'oatvre
transport).

1.17 Interchangeabilité des pieces détachées
Pendant une périodé de cing ans a partir de ladgdteraison du fauteuil, le revendeur est teagslirer le remplacement de toute piece constieiéentiteuil.

) 1.18 Notice d'utilisation et d'entretien
A la livraison, une notice d'utilisation illustréed'entretien en frangais ainsi qu'une fiche darge sont remises a l'utilisateur par le revendeu

En outre, il sera mentionné que le fauteuil ne @nat transporté (a vide ou avec l'utilisateur) Iparaccoudoirs, sauf dans le cas ou un verroailey prévu en
option.

2-Essais de résistance

2.1 Objet
Pour étre reconnu conforme, le fauteuil devra featisa un certain nombre de tests de résistanc&haﬁue test, toute rupture ou variation de dinosisside
formes ou de fonctionnement de n'importe quel caapbdu fauteuil sont considérées comme des défedt.

2.2 Principe
Les essais de fatigue doivent permettre d'apprieigturance et la résistance des fauteuils rausoumis a de fortes contraintes dans un courdepemps afin
de simuler les efforts répétés et subis par uretglubrs de son utilisation normale tels que #nfhissement de trottoirs, le passage de pavédvolution sur
des chaussées déformées.

Les essais seront effectués pour chaque modéutiiil.

Lorsqu'il existe, pour un modéle de fauteuil, pduss largeurs, on choisira le fauteuil de tailleyemme ou moyenne supérieure.

2.3  Conditions
Le proces-verbal permettra d'identifier le fautetigon fabricant et donnera les résultats delésusssais. Il faut vérifier tous les points suisan
1. Lapression de gonflage doit étre celle recommapeéée constructeur du fauteuil, ou a défaut detiiguée sur le pneumatique;
2. Le fauteuil doit étre en parfait état de fonctiomeat ;
3. Choisir les points de référence en fonction dudiailiet d'un commun accord entre le constructelgr laboratoire d'essai ;
4. Les mémes mesures seront prises au début etneda ffessai ;
5. Le fauteuil est testé dans sa configuration normialdisation ;
6. Sides réglages sont prévus, ils sont faits poerutifisation courante ;
1005



7. Mannequin d'essai :
On utilise un mannequin anthropomorphe ou le manind§O dont le poids sera fonction de la largeasgise du fauteuil suivant le tableau ci-dessous :

TAILLE T1 T2 T3 T4
Largeur d'assise (mm) L 350 350 L 380 380 L 450 504
Mannequin (kg) 25 50 75 100

Il est nécessaire de bien installer le manneqa@rie ataler dans I'assise du fauteuil dépourvu desio. Le mannequin sera solidement fixé au fauteafin de ne
pas se déplacer lors des essais ;
8. La surface d'essai est conforme a la normaliséiGnen vigueur.

2.4 Test du chassis et des roues motrices

2.4.1 Appareillage d'essai
Celui-ci peut consister en une piste linéaire, undes tambours, une piste circulaire ou tout systparmettant de simuler le roulement du fauteuiirgd du
mannequin sur une surface horizontale et sur deaabs a une vitesse de 8 km/h (2,22 m/s).

2.4.2 Entrainement du fauteuil roulant
Le fauteuil est animé par une force s'exercanadert que la direction soit maintenue, sans empércherouvement vertical ou de torsion.

2.4.3 Obstacles
Les obstacles simulent les sauts de trottoirpitg sonstitués de deux parties indéformables figéesa piste. Les roues doivent se présenter pdipgairement aux
bords des obstacles.

244 Test

2.4.4.1 Sauts en phase
Les deux roues franchissent simultanément les destacles. La hauteur des obstacles est de 150amampe d'acces de pente inférieure a 7° estrgééod'une
partie horizontale de 100 mm minimum. Ceux-ci seréglés de maniere a ce que les roues reprenmetaict avec la piste au méme instant.
Nombre de franchissement : 1800.

2.4.4.2 Sauts déphasés
Le passage du fauteuil sur des chaussées défopméemduire un couple de torsions dans la straadurchéassis. Les deux roues franchissent alteenagnt les
deux obstacles décalés suffisamment l'un par ragp@utre, pour permettre au fauteuil de retroweeposition d'équilibre entre deux torsions ssgiges. La
hauteur d'obstacle sera choisie en fonction deitadu fauteuil et de I'angle minimum de basculdrtagaral imposé en 2.9., suivant la formule :
H=2xVxsin7°
H = hauteur de I'obstacle en mm; V =
voie arriere en mm;
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H maxi = 150 mm.
La rampe d'acces est identique a 2.4.4.1.
Nombre de franchissements : 900 par roue.

2.4.5 Reésultats

2.4.5.1 Voilement des roues motrices
Cette mesure sera prise sur la jante a l'aidecdnparateur. Cette mesure sera faite en débuaid’eascours d'essai (tous les 450 tours) et efidssai.
Tolérance de déformation acceptable: 6 mm de veiferf@cart maximum en valeur absolue).

2.4.5.2 Jeu dans l'axe de la roue
Le jeu maximal de I'axe ne doit pas engendrer epoimt de la jante un déplacement transversal yéd 1,5 mm. Mesure prise avec un comparate@xercant un
effort alterné en un point diamétralement opposéldi de la mesure.

2.5 Test des roues directrices
Pour cela, on amene les roues directrices sur idrlgaux tournants, le fauteuil étant maintenuusr plate-forme et chargé par un mannequin. Chalgstacle
fixé sur un rouleau est constitué d'une latte rigte dont les dimensions sont les suivantes :

Largeur: 20 mm;

Hauteur: 10 mm

L'aréte supérieure est arrondie : rayon = 4 mm.

Parameétre de l'essai :

Vitesse : 8 km/h ;

Durée : 56 heures ; un obstacle tous les 3 m&dshasé de 1,5 métre d'un coté par rapport &g autr
Résultats :

Jeu dans l'axe de la roue : il sera mesuré aunteda jante a l'aide d'un comparateur ;

Valeur admissible : 0,5 mm (la prise de mesureéagdisée dans les mémes conditions qu'en 2.4.5.2.).
Valeur du jeu dans I'axe de rotation de la fourche

Le contrOle s'effectuera au niveau de I'axe dessdirectrices ;

Valeur admissible : le jeu pris par I'axe de romatie devra pas augmenter la valeur de la «chdsegglus de 0,5 mm.

2.6 Testde latoile de siege et de dossier
Les toiles seront soumises a une série de sdilicitaen vue de tester :
1 Leur solidité;
2 Leur fixation;
3 Leur déformation.

On laisse tomber sur le siége, d'une hauteur aerb0un mannequin dont la partie dorsale vient émstappuyer contre le dossier avec une force de :
Pour la taille 1 : 100 Newton;
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Pour la taille 2 :150 Newton ;
Pour la taille 3 ; 200 Newton;
Pour la taille 4 : 250 Newton.

La fréquence est de six chutes par minute.

Nombre de sollicitations : 10000.

2.7 Test des palettes repose-pieds
Le fauteuil lesté d'un mannequin, I'ensemble palepose-pieds est soumis a une force de :
Pour la taille 1 : 150 Newton ;
Pour la taille 2 : 250 Newton;
Pour la taille 3 : 350 Newton ;
Pour la taille 4 : 450 Newton ;
appliquée a une fréquence de 1 Hz perpendiculairesnga face supérieure.
Nombre de sollicitations : 50000.
2.8 Test des systemes d'immobilisation
Le réglage des systemes d'immobilisation s'effeatser une pente de 7°, le fauteuil étant lesté mfannequin. Dans ces conditions, les systémemdlnitisation
blogués, les roues sur lesquelles ils agisseneévi®uit pas tourner.
Le fauteuil lesté d'un mannequin, le mécanismenddhilisation sera manoeuvré 60000 fois. Apres sk kes systemes d'immobilisation doivent avoidgdeur
efficacité (essai ci-dessus).
2.9 Stabilité statique
La stabilité statique est contrélée conformémedatriorme EN NF 12183 (fauteuil avec ou sans systtibasculement) .

lI-Fauteuils roulants pour activités sportives

1 Geénéralités
Les modeles de fauteuils doivent étre conformescamactéristiques définies par le présent cahigrctiarges mis au point par le CERAH, et avoir feittia
I'évaluation technique réalisée par un organismepétent et indépendant.
Quel(s) que soit(ent) le (ou les) matériaux utiljdé résistance mécanique du fauteuil sera tasté&hapitre 3. Toutes les pieces constitutivesadtetiil roulant,
ainsi que les  adjonctions et options, ne doivebtasser I'utilisateur, ni détériorer ses vétemeatitsndommager I'environnement.

1.1 Résistance au feu
Les composants des dossiers, siéges et accoudnientdrépondre a la classification M4 définie denfascicule de documentation AFNOR P 92-507.
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1.2  Protection anticorrosion des surfaces
Les fauteuils sont protégés contre la corrosion.

1.3 Plaque constructeur
Le constructeur doit faire figurer sur le chassisfalteuil, d'une maniéere indélébile et inamovilsie, raison sociale, le type du véhicule, le nundérsérie, le
numéro d'ordre, ainsi  que le poids maximum ddigateur.

1.4 Garantie
Les fauteuils sont garanties, pendant une périedgedx ans a compter de la date de mise en secaigge tout vice de construction résultant d'ufautede
matiére ou de fabrication. La garantie est lim@déchange gratuit des pieces (pieces et mainnd'®edes sous-ensembles reconnus défectueuxohdgions
de garantie doivent figurer dans la notice d'atiien et d'entretien.

1.5 Interchangeabilité des pieces détachées
Pendant une période de quatre ans a partir dedaddamise en service du fauteuil, le revendeuteest d'assurer le remplacement de toutes piecstitcant le
fauteuil.

) 1.6  Notice d'utilisation et d'entretien
A la livraison, une notice d'utilisation et d'etiga illustrée ainsi qu'une fiche de garantie sentises a l'utilisateur par le revendeur. Ces deatsrsont en francais.

2  Exigences descriptives

2.1  Deéfinition
Les fauteuils roulants pour activités sportives slivisés en trois catégories :
- fauteuils destinés a la pratique du basket-ball ;
- fauteuils destinés a la pratique du tennis ;
- fauteuils pour des activités multisports.

2.2 Cadre
Pour le basket et le tennis, le cadre est rigide.
Pour le multisport, le cadre est rigide ou pliable.
Sa résistance est conforme aux tests définis auitha.

2.3 Dossier
Sa hauteur minimale est de 200 mm mesurée au rdéidatoile du siege. Possibilité d'adaptatiodalssier plus haut.
Pour le basket et le tennis, le dossier s'équipesystéme de maintien d'écartement de ses mogantspoignées).
Sa résistance est conforme aux tests définis aitcha.
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2.4  Siege
Plusieurs largeurs de siége sont présentées @ftret 200 millimetres.
Sa résistance est conforme aux tests définis aitha.

2.5 Repose-pieds
Les repose-pieds sont réglables en hauteur.
Pour le basket et le tennis, les repose-piedsmeonpivotants. Leur résistance est conforme aug tidinis au chapitre 3.

2.6  Train arriere
La position du train arriere est réglable longitadiment. Les roues arriere sont a démontage régads outil).
Leur carrossage est réglable et/ou adaptable.nesmatiques noirs sont interdits.
Les roues sont équipées de mains courantes dérestiaBes en six points minimum sur la jante. heome est interdit sur les mains courantes.
Pour les fauteuils multisports, I'éloignement dsidn-courante par rapport a la jante doit poudti adaptable.
Sa résistance est conforme aux tests définis aitchd.

2.7 Train avant
Pour le basket, le tennis et le multisport, lentearant peut comporter une ou deux roues. Leuradi@nest de 125 millimétres au maximum. S'il y axd®ues, la
voie est inférieure ou égale a celle du train eerié
La position du train avant est fixe ou réglablegitudinalement. La verticalité de I'axe de rotatitnou des supports de roue avant est réglablxeufans ces
deux cas de fixité, les réglages des roues amiérdoivent avoir aucune influence sur la vertiéatie I'axe de rotation des supports de roues &aarneuil
considéré sur un plan horizontal).
Sa résistance est conforme aux tests définis aitcha.

2.8  Systeme d'immobilisation
Pour le basket, ce systeme est interdit.
Pour le multisport, il est obligatoire et sa resise est conforme aux tests définis au chapitre 3.

2.9 Accessoires obligatoires
Le fauteuil doit pouvoir étre équipé de plaguesalage latéral ou de protege-vétements.
Pour le basket et le multisport, le fauteuil daitipoir étre équipé en plus de flasques protégensagiémontables.

3  Exigence de performance
Objet :
Pour étre reconnus conformes, les fauteuils doisatigfaire a tous les tests de résistance. A ehigt, toute rupture ou variation de dimensioaspdnes ou
de fonctionnement de n'importe quel composant dietél sont considérées comme des défaillances.
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Principe :

Les essais de fatigue doivent permettre d'appréeiaurance et la résistance des fauteuils ralsmimis a de fortes contraintes dans un courtdegemps,
afin de simuler les efforts répétés subis par utefal lors de son utilisation normale. Les essaist effectués pour chaque type de fauteuil. Ldfsepiste,
pour un type de fauteuil, plusieurs largeurs, amsitle fauteuil de taille moyenne ou moyenne sigpée.

Conditions :

Le procés-verbal permet d'identifier le fauteusgen fabricant et donne tous les résultats d'edktast vérifier au minimum les points suivants :

- La pression de gonflage doit étre celle recommapdé&e constructeur du fauteuil ou, a défautedelliquée sur le pneumatique ;

Le fauteuil doit étre en parfait état de fonctiomeeat ;

Le fauteuil est testé dans sa configuration normialdisation ;

Si des réglages sont prévus, ils sont faits denfagassurer une utilisation courante ;

- Mannequin d'essai : on utilise un mannequin antwawphe ou un mannequin d'essai ISO (spécifié ldamarme ISO 7176-11) dont la masse est égale
ou immédiatement supérieure a la masse maximuruatdisateur recommandée par le constructeur. tB clerniére est supérieure a 100 kg, utiliser un
mannequin de 100 kg.

Il est nécessaire de bien installer le mannequ@re ataler dans l'assise du fauteuil dépourvueodesin. Le mannequin est solidement fixé au falusdin de ne
pas se déplacer lors des essais.

3.1 Tests du chassis et des roues motrices
3.1.1 Appareillage d'essai

Celui-ci peut consister en une piste linéaire, urdes tambours, une piste circulaire ou tout systparmettant de simuler le roulement du fauteudrgé du
mannequin sur une surface horizontale et sur dgaabs a une vitesse de 8 kilometres/heure.

3.1.2 Entrainement du fauteuil roulant.
Le fauteuil est animé par une force s'exercanaderf que la direction soit maintenue, sans empécherouvement vertical ou de torsion.

3.1.3 Obstacles
Les obstacles simulent les sauts de trottoiroifd sonstitués de deux parties, indéformablesefixair la piste. Les roues doivent se présentpempdiculairement
aux bords des obstacles.
3.1.4 Test

3.1.4.1 Sauts en phase
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Les deux roues franchissent simultanément les dbatacles. La hauteur des obstacles est de 15@neétikks. La rampe d'accés de pente inférieure est7°
prolongée d'une partie horizontale de 100 millieeminimum. Ceux-ci seront réglés de maniere qlges reprennent contact avec la piste au métanin
Nombre de franchissements : 1800 pour les modaléissport, 900 pour les modeles tennis et basket.

3.1.4.2 Sauts déphasés
Les deux roues franchissent alternativement leg dbstacles décalés suffsamment l'un par rapplatitie pour permettre au fauteuil de retrouvepasition
d'équilibre entre deux torsions successivesLa badts obstacles est choisie en fonction de ladwiauteuil suivant la formule :
H=2xVxsin7°
H = hauteur de l'obstacle,
V = voie arriére en millimetres avec H maxi = 15{llimétres.
La rampe d'acces est identique au paragraphel3.1.4.
Nombre de franchissements : 900 pour les modeélésspart, 450 pour les modéles tennis et basket.

3.1.5. Test

3.1.5.1 Voilement des roues motrices.
Cette mesure est prise sur la jante a l'aide domparateur. Elle est faite en début d'essai, ersabassai (tous les 450 tours) et en fin d'e$sédrance de
déformation acceptable : 6 millimétres de voilen{éotirt maximum en valeur absolue).

3.1.5.2 Jeu dans l'axe de la roue.
Le jeu maximum de l'axe ne doit pas engendrer guoint de la jante un déplacement transversal Byréx 1,5 millimétre. Mesure prise avec un comgaraen
exercant un effort alterné en un point diamétralgropposé a celui de la mesure.

3.2 Test des roues directrices
On améne la ou les roues directrices sur deuxaoxl®urnants, le fauteuil étant maintenu sur dateforme et lesté d'un mannequin. Chaque obdiiaélsur un
rouleau est constitué d'une latte métallique destlimensions sont les suivantes :
- largeur : 20 millimétres, hauteur : 10 millimétieu 4 millimetres ;
- I'aréte supérieure est arrondie : rayon = 4 mdtres ;
- un obstacle tous les 3 métres déphasé de 1,6 diétr cbté par rapport a l'autre.

Parametre de l'essai :

- multisport : vitesse : 8 kilometres/heure, oldstdauteur : 10 millimetres, durée de I'essai G6d;

- basket et tennis : vitesse : 8 kilométres/healsstacle hauteur : 4 millimétres, durée de I'es3@iheures.

Résultat :

Jeu dans l'axe de la roue : il est mesuré au nivedaljante a lI'aide d'un comparateur ;

« Valeur admissible : 0.5 millimétre (la prise desure est réalisée dans les mémes conditionsgaragraphe 3 .1.5.2.) »;
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« Jeu dans l'axe de rotation de la fourche : l&rglens'effectue au niveau de I'axe des petitessiou
Valeur admissible : le jeu pris par I'axe de rotatie doit pas augmenter la valeur de la «chassphud de 0.5 millimetre »

3.3 Testde la sellerie de siege et de dossier
Les toiles sont soumises a une série de sollmitaten vue de tester leur solidité, leur fixatiblear déformation. On laisse tomber sur le sidgae hauteur de 50
millimétres, un mannequin dont la partie dorsadmt/ensuite s'appuyer contre le dossier avec art eff :
180 Newton pour la taille 1 ;
200 Newton pour la taille 2 ;
230 Newton pour la taille 3 ;
250 Newton pour la taille 4 ;
La fréquence est de 6 chutes/minute.
Nombre de sollicitations : 10000.

3.4 Tests des palettes repose-pieds
Le fauteuil lesté d'un mannequin, I'ensemble gatefpose-pieds est soumis a un effet de :
170 Newton pour la taille 1 ;
180 Newton pour la taille 2 ;
190 Newton pour la taille 3 ;
200 Newton pour la taille 4,
appliqué a une fréquence de 1 Hz perpendiculaireensa face supérieure.
Nombre de sollicitations : 50000.

3.5 Test des systémes d'immobilisation
Le réglage des systémes d'immobilisation s'effestmaine pente de 7°, le fauteuil étant lesté eiannequin. Dans ces conditions, les systemes dliitigation
blogués, les roues sur lesquelles ils agissenbivert pas tourner. Le fauteuil lesté d'un manmedei mécanisme de frein est manoeuvré 60000Apigs ce
test, les systemes d'immobilisation doivent avaidg leur efficacité (essai ci-dessus).

B Fauteuils roulants a propulsion par moteur éleaique

1 Généralités
Les modéles de fauteuils sont conformes aux caistdjées définies par le présent cahier des charie au point par le CERAH, et ont satisfait avaléation
technique réalisée par un organisme compétentdépandant.
Les fauteuils roulants de ce type sont constitaés p
Un chéssis permettant le pliage ou le démontadawdeuil apres dépose des batteries et éventueitetnegroupe de propulsion ;
Au moins quatre roues, deux d'entre elles asslgratangement de direction ;
lirafgssier fixe ou inclinable, au moins en optidon siege;



Deux accoudoirs,

Deux palettes réglables formant repose-pieds ;

Un systéme de freinage et de ralentissement ;

Un groupe moteur ou deux;

Batteries d'alimentation ;

Un bloc de commande.

Une pompe a air avec raccord, fixée sur le cadra,feurnie avec le fauteuil monté sur pneumatiques
Une notice doit étre délivrée avec chaque fautguibmporter :

Le schéma descriptif succinct avec la liste desmabies et sous-ensembles constitutifs ;

Les consignes a respecter pour utiliser et enirdéefauteuil dans les meilleures conditions ;

Les droits des utilisateurs, tant en ce qui coreclrs garanties que les délais prévus pour lesatipzs.

Ces fauteuils doivent pouvoir recevoir des accessaupplémentaires permettant de les adaptesde®aas d'utilisation en fonction de la naturéaidicap du
malade. lls doivent également pouvoir étre livia@ssssiege ni dossier, pour permettre I'adaptatiestd d'une coque moulée sur le chassis.

La largeur hors tout du fauteuil ne doit pas exc&@@ mm.

1.1 Roues
Quelles que soient la dimension et la dispositiboptées par le constructeur, elles doivent perenkttfonctionnement correct du fauteuil sur deaies variés
(gravillons, pavés, etc...). Le constructedt ehentionner sur le guide d'utilisation et d'etire la hauteur maximale d'obstacle que son mép#ie franchir.

Elles sont équipées soit de pneumatiques répoadantormes de sécurité imposées par le poidsviekse du fauteuil, soit de bandages pleins oplesu Elles
ne sont pas munies de mains courantes.

1.2 Dossier
Le dossier peut étre fixe ou inclinable, mais &t muni d'un dispositif amovible de maintien dféament et d'une sangle de maintien de ['utilisatex hauteur
de cette sangle doit pouvoir étre réglée par lenfeseur lors de la livraison.

Il doit étre constitué de matériaux assurant Iefarpre I'utilisateur et dont la résistance estwale pour éviter une usure ou une distension eagid
utilisation constante.

Dans certains cas particuliers et sur prescriptiédicale, le dossier peut étre constitué d'uneepige fixée de facon amovible afin de permette démontage
rapide pour ne  pas géner le pliage du fauteuilctlssin en caoutchouc émulsionné ou autre matéppartant un confort similaire et recouvert dissu
plastifié ou non sera ajouté sur le dossier rigide.

Pour les fauteuils dont l'inclinaison du dossiesnpas supérieure a 40°, le déport des roueseapaé rapport au plan du dossier ne doit passéférieur & 10 cm.

Des poignées de poussée doivent permettre de défgdauteuil en position de «débrayage».
Il doit pouvoir recevoir des systemes de calage.
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1.3 Siege
Le siége peut étre horizontal incliné ou inclinagebas et en arriére. Il doit étre constitué detnzaux assurant le confort de I'utilisateur ettdarrésistance est
calculée pour éviter une usure ou une distensjgdean utilisation constante.

Une «bavette» solidarisant siege et dossier estéggour éviter au coussin de glisser en arriére.

Dans certains cas particuliers et sur prescriptiédicale, le siege peut étre constitué d'une pigitke fixée de facon amovible afin de permettne démontage
rapide pour ne pas géner le pliage du fauteuilctlssin en caoutchouc émulsionné ou autre matappartant un confort similaire et recouvert d'\@sui
plastifi€ ou non sera ajouté sur le siége rigide.

1.4  Accoudoirs
Les deux accoudoirs sont amovibles ou escamotdelesiorme doit étre étudiée afin de permettrecés facile a une table ou a un lavabo. Leur fixa#iu cadre
doit comporter un  verrouillage permettant a la tois pose et une dépose rapide sans effort natalidepart de l'utilisateur.

A la partie supérieure de chaque accoudoir esufix@ppui-bras en bois ou en matiére plastiquétorage en caoutchouc ou autres matériaux assunasanfort
similaire. La surface de cet appui-bras doit &iféssinte pour permettre a l'utilisateur d'y larsgposer confortablement ses avant bras en po$iéichie.

Une protection doit étre prévue afin d'éviter aGtewments de frotter contre les roues.

1.5 Repose-pieds
La ou les palettes formant repose-pieds, relevaleggylables en hauteur, peuvent étre démontatitesescamotables.
Elles doivent étre recouvertes, sur leur plan diggpune surface antidérapante et ne présentenaetief susceptible de traumatiser l'utilisatewre ces reliefs
fassent partie intégrante de la palette ou coesiitie dispositif d'arrét de celle-ci.

Les palettes doivent comporter a l'arriere uneebditalon incorporée ou, en l'absence de cetée buhe sangle d'arrét amovible montée sur lesosspre
palettes, et a 'avant, dont les coins antéro-eeteseront arrondis, un butoir de protection.

Les supports de palette doivent pouvoir préseaterdemande, un angle de 90° par rapport a lecke jdmbe ou bien étre adaptés selon les besoins.

1.6  Systemes de freinage et de ralentissement
Des systémes de freinage et de ralentissemenaapefficacement lorsque le fauteuil est lesté poids de 80 kg et se trouvant sur une pente dé dbivent étre
prévus.
lls comprennent :
1 Un frein & action progressive agissant sur lessougtrices, le ralentissement ne devant en aucuéteabrutal. Il doit correspondre a la positipoiat mort»
du levier de commande.
2 Un frein puissant, entrant automatiquement enagur assurer I'immobilisation et 'arrét du failtsoit en cas de panne d'alimentation ou de csugel
courant, soit en cas de surcharge.
Dans le cas du débrayage «type roue libre» unregstie frein de stationnement indépendant du ciébettrique doit équiper chaque roue motrice.
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Dans le cas du systéme de débrayage par annuligtiberction du frein électromagnétique a coupurealgant, sa reconnexion mécanique est considérame
un frein de stationnement. Si la commande est nlanieelevier est situé au-dessus du plan horggrassant par I'axe des roues motrices.

Une possibilité d'arrét immédiat doit pouvoir éttetenue soit par inversion de la manoeuvre en aéuet la marche arriere, soit par la commandereln f
mécanique d'immobilisation.

1.7  Stabilité
La stabilité statique et dynamique est contrélédarmément a la norme EN NF 1284,

1.8  Groupe moteur
Il doit permettre le démarrage et la propulsiogaid'une personne de 70 kg, sur une cote de 1métaymée.
Le démarrage ne doit pas étre brutal, il peut éfMenu soit par variateur de vitesse, soit par igpoditif & deux vitesses, dont la premiére n'esr@@ghas 3
kilometres a I'heure.
En cas de surcharge, un dispositif doit coupeémiaitation du ou des moteurs et enclencher lersgstie freinage.
La vitesse maximale est de 10 kilomeétres a I'heure.
La distance darrét sera conforme au tableau sedess

Vitesse en km/h 4 5 6 7 8 9 10
Distance d'arrét en métres 0,6 0,8 1,0 1,2 15 1,7 2,0

En cas de panne, une tierce personne doit pougbnager et déplacer aisément le fauteuil roulasir Bhanoeuvrer les mécanismes de débrayage delgioopet
de direction, la force maximale & appliquer ser@sl@eewtons. Pour déplacer le fauteuil roulanhgmaission débrayée, la force maximale a appliqueriaeau du
systeme de poussée, mesurée horizontalement,esé@0chewtons. Lors de ces mesures, le fautediggtst d'un mannequin approprié (voir tableau dhiecales
charges des fauteuils roulants a propulsion magjuell

Si le débrayage annihile le frein automatique duoeide courant (dit "frein électromagnétiquelifilisateur ne doit pas pouvoir déplacer son falteu

Si le groupe moteur empéche le pliage du fautsaildépose doit étre rendue aisée par un systérfigatlen rapide. Les charbons du moteur doiveng étr
facilement accessibles pour rendre leur changeaisdt

1.9 Batteries d'alimentation
Les batteries doivent assurer une autonomie miniaheih? kilométres sur terrain plat. Leur polar@atie doit pas entrainer une perte notable degnassapres
une heure d'utilisation normale.
Pour faciliter le transport du fauteuil, elles dmiv pouvoir étre déposées facilement.
La charge des batteries s'effectue au moyen dargetr (livré avec le fauteuil), qui doit permettaecharge totale en 12 heures maximum et étre wliuni
dispositif coupant automatiquement le circuit élgate du fauteuil pendant la charge. Un dispoditif &tre prévu pour éviter la surcharge des hestede méme
gu'un indicateur de charge, celui-ci en option.
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Le raccordement des batteries au moteur et aebd#i commande doit étre réalisé a l'aide de pnisgbroches. Le raccordement du chargeur ddiesteer,
d'une part, au bloc batterie, au moyen d'une piesrique et, d'autre part, au secteur, par use prale de 220 V répondant aux normes de l'usicmique de
I'électricité, le fil devant avoir une longueur miim de 1,50 m.

1.10 Bloc commande
Le bloc commande peut étre placé a la demandeichgau a droite du fauteuil.
Il doit étre amovible et, dans tous les cas, régldlavant en arriere et, éventuellement, latémtgmpour permettre |'utilisation fonctionnelle daedoirs crantes.
Il doit comprendre au minimum :
Un levier de commande avec rappel automatique ta dispositif permettant la commande de la masstamt, de la marche arriére et de la direction;
La téte de ce levier doit étre solidement fixée ewugardant la possibilité de remplacement paystéme approprié au handicap ;
Un interrupteur marche-arrét accessible a tousatéur, et situé en avant du levier de commande.
Un sélecteur facilement accessible permettanglagé ou la sélection de la vitesse maximale.
Tous ces dispositifs doivent étre suffisammentibéspour permettre la commande avec une forcémainUn inverseur marche avant/marche arriere @ieet
ajouté en option. La position de la commande doit&udiée pour que la main de l'utilisateur gaitégée lors des manoeuvres du fauteuil.

1.11 Options de commande
Outre la commande manuelle, d'autres possibiltésedt étre offertes aux handicapés. La commanidgdoavoir se faire :
1° Au menton : a condition que tous les leviergsoittilisables a partir du menton, sans limitatdarchamp visuel ;
2° Sur table ;
3° Au pied,;
4° Au souffle;
5° A la nuque.
D'autres modeles de commande, adaptés a chagums@sit pouvoir étre utilisés. Ces options mersepas nécessairement présentées lors deséakitses sur
le fauteuil.

1.12 Protection des surfaces
Les tubes et autres piéces constitutives pourtamted acier inoxydable auquel cas aucun revétengeséra nécessaire. Les tubes en acier non irarysiaront
chromés et devront répondre a la norme NF A 9Ini@hce modérée.
Les tubes en alliage Iéger seront anodisés.
Les piéces de fonderie et autres matériaux counltéare dans la fabrication du fauteuil devront préer une tenue mécanique a la corrosion compaaakleubes
traités. La boulonnerie sera chromée, cadmiéegstinormes NF A 91 101 et NF A 91 102) ou inoxyeabl

1.13 Plaque constructeur

Le fournisseur fixera dans le cadre du fauteuilplague constructeur mentionnant sa raison sotéelgpe de véhicule, le numéro dans la série pe &t I'année de
fabrication, le lieu et la date de réception dudail par le service des mines.

1.14 Interchangeabilité des pieces détachées
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Le fauteuil sera congu de telle sorte que les pidétachées ou sous-ensembles soient interchaegie@at ailleurs, le fournisseur devra obligato@enassurer le
dépannage par échange standard de groupes oureapsgyde pieces vitales telles que :

Boite de commande, moteurs, roues, batteries.

Un délai de trois semaines, indépendamment deis digldransport, ne doit pas étre dépassé pow téparation.

Les boulons et filetages répondront aux normes ISO.

1.15 Garantie
Le fauteuil et les batteries sont garantis paaltei€ant pendant une année a partir du jour dertadon du fauteuil, contre tout vice de consiarcbu de qualité de
la matiere premiére, dans des conditions normalgitishtion (compte non tenu du délai d'immobtiisa pour réparation du fauteuil).
La garantie est limitée a I'échange gratuit pdouenisseur des pieces et sous-ensembles recoafacdudux (piéces, main d'oeuvre et transport).

2. Dispositions complémentaires relatives aux faeitiils roulants a propulsion par moteur électrique a
assise adaptée a la personne

Les fauteuils électriques a assise adaptée adamper sont constitués de deux ensembles facilet@emintables : un groupe de propulsion et une sadeg@ée a la
personne.

Assise adaptée a la personne :

Le dossier est inclinable par systeme mécaniquipppeumatique ou électrique, afin d'adapter $assiix différents types de handicap. Il est camdstit
- d'un treillis élastique ou d'une planche galbée ;

- d'une mousse dont I'épaisseur et la densitéastapttées au patient ;

- d'une toile plastifiée ignifugée.

Un dispositif de poussée permet de déplacer lediden position de débrayage.
Le fauteuil peut recevoir des systemes de calage.

Le siege est réglable en inclinaison par systéneanigue, hydropneumatique ou électrique. Il esstiing :
- d'un treillis élastique ;

- d'une mousse dont I'épaisseur et la densitéaslaptées au patient ;

- d'une toile plastifiée ignifugée.

Les accoudoirs ont les caractéristiques suivantes :

Leur forme doit permettre I'acces facile & unectaiol a un lavabo ;

lls devront étre amovibles : leur fixation au siélgét comporter un verrouillage permettant a I fame pose et une dépose rapides sans effort aakalh part de
['utilisateur ;

lls devront étre réglables en largeur (la distamdee les accoudoirs peut varier dans la limiteadargeur hors tout) ;
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lls devront étre réglables en profondeur pour @sderbon maintien de I'avant-bras et suivre Iirason du dossier.

L'ensemble assise devra étre équipé de I'un dessgistemes :
Soit un ensemble repose-pieds composé de deusegalelevables et réglables en hauteur, démontatitesescamotables ;
Soit un ensemble repose jambes réglable en ingtinaiu moyen d'un systéme mécanique ou de vériinggneumatiques ou électriques.

Bloc de commande :
Un sélecteur facilement accessible permettanglagé ou la sélection de la vitesse maximale.

C Fauteuils roulants verticalisateur

1  Généralitées
Les modeles de fauteuils doivent étre conformescamactéristiques définies par le présent cahigrctiarges mis au point par le CERAH, et avoir feidttia
I'‘évaluation technique réalisée par un organismepétent et indépendant.

Les fauteuils de ce type répondent aux normes iculds et fauteuils roulants pour handicapés ;
NF S 90-600: définition et classification ;

NF S 90-601: détermination de la stabilité statides fauteuils roulants manuels ;

NF S 90-602: termes et définitions des élémentsade ;

NF S 90-603 : dimensions hors tout (masse et egpacgration), a I'exception des fauteuils équig@sséries d'options ou d'adjonctions prévues aégifgmations
techniques ;

NF S 90-605 : structure d'essai.

Normes ISO correspondantes en vigueur.

lls sont constitués par :

1 Un systeme de soutien du corps composé de :

- un siége;

- un dossier ;

- deux accoudoirs;

- un dispositif de protege -vétement escamotabl@naovible;

- un dispositif de repose-pieds.

2 Un dispositif de verticalisation :

Les appuis du corps qui doivent prévenir les risqige chute en avant et sur le cété ainsi queeofladles membres inférieurs sont réglables podagtar a la
morphologie de [I'utilisateur dans les limites fixar le constructeur.

La verticalisation, progressive ou par paliersrmgiaires, ne peut avoir lieu que si la sécugtéudilisateur est assurée.
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3 Un systéme de propulsion manuelle et un dispasitifmobilisation.

4  Des roues, dont :
6. une ou plusieurs roues motrices ;
7. une ou plusieurs roues directrices.

5 Unchéssis.

Quels que soient le ou les matériaux utiliséstdhilité et la résistance mécanique du fauteuil szstées, au point 2.

Toutes les pieces constitutives du fauteuil roylaimsi que les adjonctions et options, ne doimeblesser I'utilisateur, ni détériorer ses vétesiam endommager
l'environnement.

1.1 Chassis
Le chassis est destiné a recevoir le systeme dieisau corps.
Pour les fauteuils dont les roues motrices soméatt a l'arriére, le chassis est prolongé a laepaféro-postérieure afin de présenter un posgylii pour le pied de
la tierce personne, en vue d'aider le basculemefsudeuil en arriére, nécessaire au franchissedenstacles.

Il doit compter un systeme réfléchissant a l'aedst 'arriere.
Sa résistance est conforme aux tests définis en 2.4

1.2  Roues motrices
Elles sont placées, selon les modéles, soit antasait a l'arriere, pour répondre aux besoinditksateur.
Elles sont équipées de pneumatiques gonflablesmganflables.
Leur positionnement et leurs dimensions sont tglisgermettent les transferts de I'utilisateuiexception des fauteuils a grandes roues avant.
Leur résistance est conforme aux tests définis4en 2

1.3 Roues directrices
Elles sont équipées de roues non gonflables ocopiion, de roues gonflables.
Les fourches sont montées sur le fauteuil paetimédiaire de pivots & billes ou tout autre diggasiprésentant des caractéristiques mécaniquepam@bles. L'axe
de rotation de ces fourches est perpendiculaispBb{®0° + 2°).
Leur résistance est conforme aux tests définis®n 2

1.4 Siege
Il peut étre rigide et capitonné ou rigide et re@rtid'un coussin, ou souple avec ou sans coussirtoile de siege est facilement remplacable.
Sa résistance est conforme aux tests définis en 2.6

1.5 Dossier
Il peut étre :
- fixe ;
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- réglable ;

- pliable a hauteur déterminée ;
- rabattable ;

- escamotable.

L'ajustement du dossier doit répondre aux caratitfwes morphologiques de l'utilisateur. En delderset objectif, toute inclinaison en arriére net@re autorisée.
Le dossier est équipé d'un dispositif permettameitierce personne de manoeuvrer le fauteuil.

Ce dispositif est situé a une hauteur minimum der8B par rapport au sol.

Le dossier peut étre rigide et capitonné ou rigideecouvert d'un coussin, ou souple. La toileaksigr est facilement remplacable.

Sa résistance est conforme aux tests définis en 2.6

1.6  Accoudoirs
Les deux accoudoirs sont amovibles ou escamotables.
Quand ils sont amovibles, leur fixation au chassimporte un verrouillage permettant a la fois ungepet une dépose aisées. lls sont congus afavdeder l'acces
a une table, a un lavabo. L'appui-bras de I'acdoaedbcapitonné.
L'utilisateur doit pouvoir ramasser un objet auesobk'aidant de I'accoudoir opposé pour se basserrelever latéralement.

1.7 Résistance au feu
Les composants des dossiers, siéges et accoudimisnt répondre a la classification M 4 définiaslée fascicule de documentation AFNOR P 92-507.

1.8 Repose-pieds
Il assure le soutien et le positionnement corredagambe et du pied.
Il est amovible ou escamotable (a I'exclusion detelils a grandes roues avant).
La ou les palettes le constituant sont relevalileSgtables en hauteur. Les palettes tubulairetspgoscrites.
Leurs extrémités comportent un dispositif de bd&erotection.
Leur résistance est conforme aux tests définis@n 2

1.9 Dispositif de propulsion manuelle
Quel que soit le dispositif adopté, il permet #lildateur de propulser son fauteuil tout en aggurae préhension ou une poussée confortable.
Dans le cas d'un dispositif de propulsion par noaiirante, la section de cette derniere est supér@geB00 mm2. La main courante doit étre démontéalelenatériau
constituant ce dispositif ne doit ni se dégraddnesser I'utilisateur. Il doit étre chromé ou #iage Iéger anodisé.

1.10 Dispositif d'immobilisation
Tous les fauteuils sont équipés d'un dispositifidiobilisation.
Ce dispositif est actionnable par I'utilisateuruPionmobiliser le fauteuil, l'utilisateur doit ogatoirement pousser le levier de commande vemnitagauf dans le
cas, de fauteuils a grandes roues avant). Propaggtien, le systéme inverse peut étre monté damaiies cas spéciaux sur prescription médicale.
Sa résistance est conforme aux tests définis en 2.8
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1.11 Protection anticorrosion des surfaces
Les fauteuils sont protégés contre la corrosion.

1.12 Plaque constructeur
Le constructeur doit faire figurer sur le chassidalteuil, d'une maniere indélébile et inamovike raison sociale, le type du véhicule, le nurdérsérie et le
numeéro d'ordre.

1.13 Garantie
Les fauteuils sont garantis par le fournisseurdpahune durée de deux ans a compter du jour lilgdeson a l'utilisateur, contre tout vice de fightion ou de
matiére premiére. La garantie est limitée a I'éghagratuit par le fournisseur des piéces ou sossmaibles reconnus défectueux (pieces, main-d'oexivre
transport).

1.14 Interchangeabilité des pieces détachées
Pendant une période de cing ans a partir de ladgdteraison du fauteuil, le revendeur est teagslirer le remplacement de toute piece constieiéentiteuil.

1.15 Notice d'utilisation et d'entretien
A la livraison, une notice d'utilisation illustréed'entretien en frangais ainsi qu'une fiche darge sont remises a l'utilisateur par le revendeu
En outre, il sera mentionné que le fauteuil ne génat transporté (a vide ou avec I'utilisateur)lparaccoudoirs, sauf dans le cas ou un verroaikesg prévu en
option.

2 Essais de résistance

2.1 Objet
Pour étre reconnu conforme, le fauteuil devrafsatisa un certain nombre de tests de résistaregeruptures ou les variations de dimensions, dee®mou de
fonctionnement des composants du fauteuil serorgidérées comme des défaillances.

2.2  Principes
Les essais de fatigue doivent permettre d'apprEsieturance et la résistance des fauteuils raiEoimis a de fortes contraintes dans un courtepsmps afin
de simuler les efforts répétés et subis par uretaldbrs de son utilisation normale tels que &nfthissement de trottoirs, le passage de pavéédvolution sur
des chaussées déformées.
Les essais seront effectués pour chaque modetathauf.
Lorsqu'il existe, pour un modele de fauteuil, phuss largeurs, on choisira le fauteuil de tailleyemme ou moyenne supérieure.

2.3  Conditions
Le procés-verbal permettra d'identifier le fautetison fabricant et donnera les résultats delésusssais.
Il faut vérifier tous les points suivants :
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La pression de gonflage doit étre celle recommapédéée constructeur du fauteuil, ou a défaut éetigguée sur le pneumatique ;
Le fauteuil doit étre en parfait état de fonctiomeat ;

Choisir les points de référence en fonction dugfailiet d'un commun accord entre le constructelg laboratoire d'essai ;

Les mémes mesures seront prises au début etneda éhaque essai ;

Le fauteuil est testé dans sa configuration normiakdisation;

Si des réglages sont prévus, ils sont faits poerutitisation courante ;

Mannequin d'essai :

No o~ wWNPE

On utilise un mannequin anthropomorphe ou le manind§O dont le poids sera fonction de la largeasgise du fauteuil suivant le tableau ci-dessous:

Taille T1 T2 T3 T4
Largeur d'assise (mm) L 350 350 L 380 380L450| 504
Mannequin (Kg) 25 50 75 100

Il est nécessaire de bien installer le manneqa@rie ataler dans I'assise du fauteuil dépourvu desio. Le mannequin sera solidement fixé au fauteafin de ne
pas se déplacer lors des essais ;
8 La surface d'essai est conforme a la normalis#EGnen vigueur.

2.4  Test du chassis et des roues motrices

\Y
Celui-ci peut consister en une piste linéaire, urdes tambours, une piste circulaire ou tout systpermettant de simuler le roulement du fautewdrgh du
mannequin sur une surface horizontale et sur deaabs a une vitesse de 8 km/h (2,22 m/s).

2.4.2 Entrainement du fauteuil roulant
Le fauteuil est animé par une force s'exercanaderf que la direction soit maintenue, sans empé&cherouvement vertical ou de torsion.

2.4.3 Obstacles

Les obstacles simulent les sauts de trottoiroltg sonstitués de deux parties indéformables fizséesa piste.
Les roues doivent se présenter perpendiculaireawsribords des obstacles.

2.4.4 Test

2.4.4.1 Sauts en phase
Les deux roues, franchissent simultanément les destacles. La hauteur des obstacles est de 150amampe d'acces de pente inférieure a 7° esimék d'une
partie horizontale, de 100 mm minimum. Ceux-ci sBeréglés de maniere que les roues reprennentat@vec la piste au méme instant.

Nombre de franchissements : 1800.
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2.4.4.2 Sauts déphasés
Le passage du fauteuil sur des chaussées défopméemduire un couple de torsions dans la straalurchéassis. Les deux roues franchissent alteenatnt les
deux obstacles décalés suffisamment I'un par rappiautre pour permettre au fauteuil de retrowaeposition d'équilibre entre deux torsions sigizes. La
hauteur d'obstacle sera choisie en fonction deitadu fauteuil et de I'angle minimum de basculdrtaaral imposé en 2.9., suivant la formule :
H=2xVXxsin7°
H = hauteur de l'obstacle en mm;
V = voie arriere en mm ;
H maxi = 150 mm.
La rampe d'accés est identique a 2.4.4.1.
Nombre de franchissements : 900 par roue.

2.4.5 Reésultats

24.5.1 Voilement des roues motrices
Cette mesure sera prise sur la jante a l'aidecd'onparateur. Cette mesure sera faite en débuaid'eascours d'essai (tous les 450 tours) et efidssali.
Tolérance de déformation acceptable: 6 mm de veitgifécart maximum en valeur absolue).

2.4.5.2 Jeu dans l'axe de la roue
Le jeu maximum de I'axe ne doit pas engendrer grount de la jante un déplacement transversal mypéx 1,5 mm.
Mesure prise avec un comparateur en exercant ot afferné en un point diamétralement opposéu della mesure.

2.5 Test des roues directrices
Pour cela, on amene les petites roues sur deugawakournants, le fauteuil étant maintenu surplake-forme et chargé par un mannequin. Chaquedbdixé
sur un rouleau est constitué d'une latte métalliure les dimensions sont les suivantes :
Largeur: 20 mm ;
Hauteur: 10 mm ;
L'aréte supérieure est arrondie : rayon = 4 mm.

Parametres de I'essai : Vitesse : 8 km/h ;

Durée : 56 heures ; un obstacle tous les 3 métres.
Déphasé de 1,5 métre d'un coté par rapport ag.autr
Les roues testées sont gonflables ou non gonflables

Résultats :
Jeu dans l'axe de la roue : il sera mesuré aumndeda jante a l'aide d'un comparateur.
Valeur admissible : 0,5 mm (la prise de mesure iIg&iisée dans les mémes conditions qu'en 2.4.5.2.)

Valeur de jeu dans 'axe de rotation de la fourche
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Le contrble s'effectuera au niveau de I'axe detepebues
Valeur admissible : le jeu pris par I'axe de romatie devra pas augmenter la valeur de la "chdssglus de 0,5 mm.

2.6 Testde latoile de siege et de dossier
Les toiles seront soumises a une série de sdilicitaen vue de tester :
1 Leur solidité;
2 Leur fixation;
3 Leur déformation.

On laisse tomber sur le siége, d'une hauteur aerb0un mannequin dont la partie dorsale vient émstappuyer contre le dossier avec une force de :
Pour la taille 1 : 100 Newton;

Pour la taille 2 : 150 Newton;

Pour la taille 3 : 200 Newton;

Pour la taille 4 : 250 Newton.

La fréquence est de 6 chutes par minute.

Nombre de sollicitations : 10000.

2.7 Test des palettes repose-pieds
Le fauteuil lesté d'un mannequin, I'ensemble pakehose-pieds est soumis a une force de :
Pour la taille 1 : 150 Newton;
Pour la taille 2 : 250 Newton;
Pour la taille 3 : 350 Newton ;
Pour la taille 4 : 450 Newton.
Appliguée a une fréquence de 1 Hz perpendiculainemea face supérieure.
Nombre de sollicitations : 50000.

2.8 Test des systémes d'immobilisation
Le réglage des systemes d'immobilisation s'effeataar une pente de 7°, le fauteuil étant lesté fannequin. Dans ces conditions, les systémemdiilisation
blogués, les roues sur lesquelles ils agissenew®utt pas tourner.
Le fauteuil lesté d'un mannequin, le mécanismenabhilisation sera manoeuvré 60000 fois. Apres st kes systémes d'immobilisation doivent avoidgdeur
efficacité (essai ci- dessus).

2.9 Stabilité statique
Cet essai est effectué avant tous les tests cibandse.
Lesté d'un mannequin, et quelles que soient lagimation du fauteuil (assis ou debout) et la p@sitlu mannequin (charge en bout de bras), le ddute doit pas
basculer sur une pente de 7°.
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D- Adjonctions communes aux fauteuils roulants manels

Dispositif de propulsion par moteur électrique :

Le dispositif de propulsion par moteur électriqiegégalement “kit", est vendu séparément du fauteulant manuel.

Il est adapté a un fauteuil roulant manuel déjéritsssur la liste des produits et prestations mmdables.

Il se monte ou se démonte instantanément par aetdige sur un fauteuil roulant manuel sans uiiisad'outillage ; un seul connecteur électriquardria
liaison entre le boitier de commande et I'ensehdlpropulsion ; le boitier de commande s'adapteedauteuil roulant manuel sans l'aide d'outillage

Le fauteuil roulant manuel est équipé de grandess@ démontage rapide si le dispositif de propuisécessite de déposer celles-ci.

Le fauteuil roulant manuel et le dispositif de prgon ainsi réunis satisfont a toutes les exigertie cahier des charges des fauteuils roulantsgulsion par

moteur électrique.
Tout dispositif de propulsion par moteur électrigieera étre compatible avec au moins deux fautsailgints manuels fabriqués par deux sociétégeliftés.

Chapitre Il. - Véhicules divers

A - Poussettes, fauteuils roulants a pousser et @sis roulants destinés au transport passif des persnes
handicapées

1 Généralités
Le présent cahier des charges s'applique aux Véhidastinés, au transport passif des handicgmisssettes, fauteuils roulants a pousser, ch@sgants porte-coquille.
Ces veéhicules présentent un minimum d'encombreatesaint pliants ou aisément démontables par usemees de I'entourage.
lIs sont des dispositifs médicaux au sens declartiP 2 de la loi de pays 2003-1 sus-visée.
Ces véhicules sont constitués par :
- un chassis ;
- des roues d'un diametre compris entre 100 et 500 mm

Les poussettes peuvent recevoir les variantesromiles prévues a la nomenclature, compatiblesaléela et adaptées au handicap de l'utilisateuls $&ichassis
roulants portecoquille sont livrés sans siége asido.

Quels que soient le ou les matériaux utiliséstdhildé et la résistance mécanique des vehicuas testées conformément aux dispositions du ifbutes les pieces
constitutives de ces véhicules ainsi que les visaoptionnelles ne doivent ni blesser I'utilisgtaudétériorer ses vétements, ni endommagerit@mement.

Les modeles de fauteuils doivent étre conformescawactéristiques définies par le présent cahierctarges mis au point par le CERAH, et avoir fsdttia
I'évaluation technique réalisée par un organismepétent et indépendant

1026



2 Spécifications techniques
2.1 Geénéralités

2.1.1 Chassis
Le chéssis, intégrant ou non un systéme de sadti@orps, comporte une ceinture abdominale et sty réfléchissant a lI'avant et a l'arriere. Siatedice est
conforme aux tests  définis au point 2.2.4.

2.1.2 Systeme de soutien du corps
A la place du systéme de soutien du corps starfdarde dispose pas de réglages particuliersylif&sents systémes suivants sont proposeés :
- dossier inclinable, dossier et siege inclinables ;
- dossier réglable en hauteur et siege réglablergauaet en profondeur.

2.1.3 Resistance au feu
Les composants des dossiers, siéges et accoudaitsiéls, réepondent aux dispositions de la régléatien en vigueur.

2.1.4 Dispositif d'immobilisation
Tous les modéles sont équipés d'un dispositif dibilisation agissant sur les roues d'un méme essieu

2.1.5 Variantes optionnelles
Les variantes optionnelles listées a la nomendatant susceptibles de compléter ou de remplaespantie de I'équipement du véhicule de base.

2.1.6 Protection anticorrosion des surfaces
Le fabricant certifie le traitement anticorrosioa kensemble du véhicule en fournissant aux orgassde vérification la nomenclature des piecesédhicule
accompagnées des traitements apportés.

2.1.7 Plaque constructeur
Le fabricant indique sur un support inviolable fsu le chassis du véhicule sa raison socialgpkdu véhicule, le poids maximum de l'utilisatéinumeéro de série et le
code de la nomenclature.

2.1.8 Garantie
Le véhicule est garanti deux ans a compter dudeus livraison a l'utilisateur contre tout vice fdérication ou de matiére premiere. La garantidiestée a I'échange
gratuit par le fournisseur des pieces ou sous-drlssréquivalents reconnus défectueux (piéces, da@uvre et transport)..

2.1.9 Interchangeabilité des pieces détachees
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Le remplacement de toute piéce constituant le uéhigar une piéce équivalente est possible au mmipendant une période de cing ans a compter dulgla livraison a
['utilisateur.

) 2.1.10 Notice d'utilisation et d'entretien
A la livraison, une notice d'utilisation illustréed'entretien rédigée en francais ainsi qu'uefie garantie sont remises a I'utilisateur paeheeur.

2.2 Essais de résistance

2.2.1 Objet
Les véhicules doivent satisfaire a un certain nendertests de résistance.
A chaque test, toute rupture ou variation de dimosiss de formes ou de fonctionnement de n'impaned gomposant du véhicule est considérée comme une
défaillance.

2.2.2 Principe
Les essais de fatigue permettent d'apprécier fande et la résistance des véhicules soumis atés frontraintes dans un court laps de temps afsiruler les efforts
répétés subis par une poussette lors de son tigiisgormale tels que le franchissement de trattdér passage de pavés ou I'évolution des chauséfsemées. Les
essais sont effectués pour chaque modele de véhiarsqu'il existe pour un modele plusieurs larggeiliest choisi le véhicule de taille moyennesapérieure.

2.2.3 Conditions
Le proces-verbal permet d'identifier le véhiculeat fabricant et donne les résultats de toussksise Tous les points suivants sont vérifiés :
la pression de gonflage est celle recommandée gabticant du véhicule, ou a défaut celle indigeirele pneumatique;
- le véhicule est en parfait état de fonctionnement
- le véhicule est testé dans sa configuration nierchiatilisation ;
- si des réglages sont prévus, ils sont faits poerutilisation courante ;
- les mannequins d'essais : est sélectionné umaesequins spécifiés dans la norme I1ISO 717611 deendyale ou immeédiatement supérieure a la masse
maximum de l'occupant recommandée par le fabr{sanette derniere est supérieure a 100 kg, utiésmannequin de 100 kg).
Les masses des mannequins sont de 25, 50, 75 k100

Le mannequin est bien installé, bien calé dansidage la poussette dépourvue de coussin. Le mpainnest solidement fixé & la poussette afin deaee se
déplacer lors des essais.

2.2.4 Tests du chassis et des roues arriere (ou saérées comme telles)
2.2.4.1 Appareillage d'essai

Celui-ci peut consister en une piste linéaire, urdes tambours, une piste circulaire ou tout aaysteme permettant de simuler le roulement de Ulsgsdite
chargée du mannequin sur une surface horizontale eles obstacles a une vitesse de 5 km/h (189 mi
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2.2.4.2 Entrainement du veéhicule
Le véhicule est animé par une force s'exercanagenfque la direction soit maintenue, sans empéecherouvement vertical ou de torsion.

2.2.4.3 Obstacles
Les obstacles simulent des sauts de trottoir ogaleditions d'utilisation intensives. Les roueprEsentent perpendiculairement aux bords des ddstac

2.2.4.4 Procédure
Sauts en phase : les deux roues arriere franchssatanément les deux obstacles. La hauteuobistsicles est de 120 mm, la rampe d'acces deipérteure a
7° est prolongée d'une partie horizontale de 100mimmum. Ceux-ci sont réglés de maniére a ce ggiedues reprennent contact avec la piste au nméstaat.
Nombre de franchissements : 2000.

2.2.5 Test des roues avant (ou considérées comnies)
Pour cela, les roues directrices sont amenéesesy buleaux tournants, le véhicule étant maintanmuune plate-forme et chargé par un mannequitnstdole est
constitué par une t6le ondulée (hauteur de 'otidala30 mm) recouvrant entiérement les deux e

Parametres de l'essai : vitesse : 5 km/h ;
durée : cinq heures.

2.2.6 Resultats
Toute rupture ou variation de dimensions, de formede fonctionnements des composants du véhistutasidérée comme une défaillance et entraireeiarde
non-conformiteé.

2.2.7 Essai de résistance dynamique
Test : une charge de 13 kg est placée sur le hamaar le siége de la poussette ; lorsque le viehési muni d'un porte-paquet, une charge de Stkgjeutée sur
le fond de celui- ci.

Pour les véhicules transformables, I'essai esséah position landau. Le véhicule vient buterléepoussant ou en le tirant) dans le sens de tahmaa une
vitesse de 2 m/s, contre une marche rigide de 20@enhaut. La poussette est empéchée de basauddtesfet du choc.

Le test est répété trois fois.

Exigence : soumis a 'essai défini ci-dessus, ecude ne présente aucune rupture ou déformatisréldenents mécaniques ou des coutures. En outne, constate pas
un glissement de la nacelle des poussettes shassis de plus de 10 mm, & moins que celle-ciiberige dans un encadrement de maintien.

2.2.8 Test des systemes d'immobilisation
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Le réglage des systéemes d'immobilisation s'effestineine pente de 7°, le véhicule étant lestérdaimequin. Dans ces conditions, les systémes diiiligadion
blogués, les roues sur lesquelles ils agissenbivert pas tourner. Le véhicule lesté d'un manmedeimécanisme d'immobilisation est manoeuvré X630
Apreés ce test, les systemes d'immobilisation doiseair gardé leur efcacité (essai ci-dessus).

2.2.9 Stabilité statique
La stabilité statique est contrélée conformémdatraorme EN NF 12183 (fauteuil avec ou sans systamibasculement).

B - Tricycle a propulsion manuelle ou podale

1 Geénéralités
Sont concernés les véhicules a trois roues aveuigion manuelle ou podale. lls sont destinésradducation des enfants handicapés moteurs a augode marché
réduite ; ils ne sont pas prévus pour circuletauoie publique.

lIs sont des dispositifs médicaux au sens declartiP 2 de la loi de pays 2013-1 sus-visée.

Toutes les pieces constitutives di véhicule aing kgs variantes optionnelles ne doivent ni blebgtlisateur, ni détériorer ses vétements, niocenchager
l'environnement.

Le contr6le technique des tricycles est réaliséupanrganisme compétent et indépendant. Les modéléscycles doivent étre conformes aux caradigues
définies par le présent cahier des charges misoa par le CERAH, et avoir satisfait a I'évaluatitechnique réalisée par un organisme compétent et
indépendant. Leur conformité est reconnue pourdunge de deux ans, renouvelable a la demande dcsfiath

1.1 Garantie
Le véhicule est garanti deux ans a compter detéad#alivraison a |'utilisateur contre tout vicefderication ou de matiére premiére.

La garantie est limitée a I'échange gratuit pdolenisseur des pieces ou sous-ensembles équivadeinnus défectueux (pieces, main-d'oeuvreretpicat).

1.2 Interchangeabilité des piéces détachées
Le remplacement de toute piéce constituant le uéhjgar une piéce équivalente est possible au mmipendant une période de cing ans a compter digdade
livraison & l'utilisateur.

1.3 Plaque constructeur
Le fabricant indique sur un support inviolable feur le chassis du véhicule sa raison socialgple du véhicule, le poids maximum de I'utilisatéeimumeéro de
série et le code de la nomenclature.
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1.4  Manuel d'utilisation
Le véhicule est accompagné d'un manuel d'utilisatdigé en francais. Il est illustré par des ci®gu des photographies référencés. Les clausgardatie sont
une partie intégrante du manuel d'utilisation.

1.4.1 Caractéristiqgues générales
Le manuel d'utilisation comporte :

- une description du type du véhicule accompagnédgsmphotos ou schémas du véhicule et une desaoriptin technique de la fagon dont le véhicule &lod utilisé

- le poids maximum autorisé ;

- une description de I'environnement dans lequetiécule peut étre utilisé et toutes les conditimasiculiéres pouvant étre nuisibles pour le vdeicelles que
température, humidité...;

- la pression du gonflage ou la plage de pressida,va@hicule est équipé de pneumatiques ainsiajtaelle des pneumatiques.

1.4.2 Assemblage et installation
Si le véhicule est livré en kit (au revendeur)nienuel d'utilisation comporte :
- la liste des composants ;
- les informations concernant les outils et équipdmBaécessaires a l'assemblage du véhicule;
- les informations pour l'inspection des parties roantées ou endommagées ;
- les instructions pour I'assemblage, l'installagble démontage des parties fournies par le fatirica
- les instructions concernant le stockage et le p@msiu véhicule.

1.4.3 Utilisation du véhicule
Le manuel d'utilisation comporte :
- les instructions complétes d'utilisation du vérecslir des surfaces qui pourraient étre rencorpeidsitilisateur et aussi pour les transfertstdde@s le véhicule
complétées par des illustrations appropriées (Emuendante et descendante, trottoir, marchefdrany;
- les utilisations connues par le fabricant qui patreatrainer des blessures chez l'utilisateur alasoompagnateur et endommager le véhicule.

1.4.4 Maintenance
Le manuel d'utilisation indique les opérations @demenance périodiques comprenant :
- la liste de toutes les opérations de maintenange ebntréle a effectuer par l'utilisateur ;
- toutes les informations concernant les outils €lkpuipements nécessaires pour réparer et entletgéhicule et ses accessoires ;
- la fréquence de ces opérations ;
- les circonstances pour lesquelles le véhicule reseia réexpédié au fabricant pour la maintenance ;
- les instructions de nettoyage ;
- les instructions pour la mise en place de tousepdeties congues par le fabricant pour étre faeile remplacées (pneu... ) listées et accompaghédgisation
annotées ;
- toutes les informations concernant des opératiangeteuses de maintenance (pression de gonflaga@esatiques...).
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1.4.5 Réparations
Le manuel d'utilisation comporte les procéduregssues concernant les réparations :
- identification des parties qui sont congues pow @parées par l'utilisateur ou par une tiercequere ;
- identification des parties qu'il faut faire répgpar le fabricant ou par le revendeur afin de reaiinies conditions de garantie et de bon fonctoment.

1.5 Protection anticorrosion des surfaces
Le fabricant certifie le traitement anticorrosioa kensemble du véhicule en fournissant aux orgassde vérification la nomenclature des pieceséhicule
accompagnées des traitements apportés.

2 Exigences de conception

2.1Tricycles a propulsion manuelle ou podale
Les tricycles sont constitués par I'ensemble davats suivants :
- un systeme de soutien du corps ;
- un systeme de direction ;
- un systeme de propulsion ;
- un dispositif d'immobilisation frein de parkingds freinage ;
-un chassis ;
- une ou plusieurs roues motrices ;
- une ou deux roues directrices ;

L'utilisation optimale du tricycle est obtenue das possibilités de réglage du sieége et/ou duregstie propulsion et/ou du systeme de direction.

2.1.1 Chassis
Sa résistance est conforme aux tests définis auithd.

2.1.2 Roues
La ou les roues motrices et/ou directrices sonipégs de pneumatiques, gonflables ou non. Les roogfces sont placées, selon les modéles, saant, soit
a l'arriere, pour répondre aux besoins de I'utdisia

2.1.3 Siege/selle
Siége avec dossier ou selle réglable en hauteur.
Pour assurer la stabilité du tronc il est prévimaintien dorsal ou abdominal précisé par le pretari.

2.1.4 Dispositif de propulsion
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Quel que soit le modele adopté, il permet a KBaikur de propulser son tricycle avec le maximeffichcité. Un tricycle ayant une hauteur maxinggeselle de 560 mm ou
plus est équipé d'un disque ou d'un autre dispdsifprotection qui masque pleinement la face egtde la partie supérieure de I'engrénement délensadle la chaine sur
le plateau du pédalier. Un disque dépasse en demaeturface extérieure de la chaine lorsque-cietist totalement engrénée dans le plateau ddigéda

Un dispositif de protection autre qu'un disque maadg chaine sur une distance d'au moins 25 mmesare étant faite le long de la chaine en avapbiht ou les dents
du plateau de pédalier passent entre les placiéeslés de la chaine.

Un tricycle ayant une hauteur maximale de sellériefire a 560 mm est équipé d'un garde -chainengsijue pleinement la face extérieure et le cét@ dhaine, le
plateau du pédalier et I'engrénement des mailleria dhaine sur le plateau du pédalier.

2.1.5 Systeme de direction
La potence de guidon comporte un repere permaneiguiant nettement la profondeur minimale d'enforer@ de sa tige dans le tube pivot de directioreou,
variante, un moyen fixe et permanent garantissaatayprofondeur minimale d'enfoncement soit tolg@ssurée.

Le repére denfoncement ou la profondeur d'enfoeoerest fixé a au moins 65 mm de l'extrémité ief@e de la potence, et il a au moins un diametréigde
circonférentielle continue au-dessous du repére.

Le repére d'enfoncement n‘amoindrit pas la résistde la potence de guidon.

2.1.6 Dispositif de freinage et d'immobilisation
Un double systeme de freinage est nécessaire aveacdommandes individualisées, sauf dans le casageilsion ou le freinage est obtenu par rotatimeise
du systeme d'entrainement ou dans le cas d'entraitigpar pignon fixe.
Dans tous les cas, un systeme d'immobilisatiomsemroue ou sur une commande est obligatoire.

2.1.7 Repose pieds
Des repose-pieds réglables sont obligatoires @acad d'une propulsion manuelle pour assurer kesoet le positionnement correct de 'utilisateur.
Dans le cas de la propulsion podale, un systénfizateon du pied existe.

3 Exigences de performance
Les véhicules doivent satisfaire a un certain nenalar tests de résistance.

A chaque test, toute rupture ou variation de dinmss de formes ou de fonctionnement de n'impantd gomposant est considérée comme défaillance. Est
considérée comme défaillant toute piece du véhaysat nécessité plus de deux resserrages ouagesghu cours des essais ci-dessous décrits.

3.1  Tricycle a propulsion manuelle ou pédale
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3.1.1 Contrdle
Dans les paragraphes 3.1.3, 3.1.4, 3.1.5 et 3alv@Jeur la plus faible sera retenue pour legcles correspondant a une hauteur d'entrejambeenfé a 38 cm, l'autre
valeur pour les tricycles correspondant a une badtentrejambe supérieure & 38 cm.

3.1.1.1 Roues

3.1.1.1.1 Tolérance de faux-rond
Pour une roue utilisée avec un frein, sur jantégue-rond ne dépasse pas 2 mm lorsqu'il est mgsup&ndiculairement a I'axe en un point convenlaldieng de la jante.
Pour une roue non utilisée avec un frein sur jdatlaux-rond ne dépasse pas 4 mm.

3.1.1.1.2 Tolérance de voile
Pour une roue utilisée avec un frein sur janteplee ne dépasse pas 2 mm lorsqu'il est mesurdgdanaent a I'axe en un point convenable le longadante. Pour une
roue non utilisée avec un frein sur jante, le vodedépasse pas 4 mm.

3.1.1.1.3 Liberté de rotation
L'alignement de I'ensemble de roue, dans un tecyxkserve une liberté de rotation supérieurennZntre le pneu et tout élément du cadre ou fieitahe.

3.1.1.2 Pédale. - Liberté du bout de pied
Un tricycle a une liberté d'au moins 89 mm entrpddale et le pneu ou le garde-boue avant (quatalone le bout de pied dans n'importe quelle pogitCette
liberté se mesure en avant et parallelement albsgitudinal du tricycle, a partir du centre deghe pédale jusqu'a 'arc balayé par le pneu gartke-boue, en
choisissant celui qui donne le moins  de liberguge 1).

Figure 1 : Liberté du bout de pied
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Eapace rrindnal

3.1.1.3 Selle - Tige de selle
La tige de selle comporte un repére permanent uadignettement la profondeur minimale d'enfoncendenta tige dans le cadre. Le repere est placéa un
distance représentant au moins deux fois le di@ndétta tige, a partir de la base du cylindre démigspar la tige, et n‘amoindrit pas la résistateeette tige.

3.1.1.4 Dispositif avertisseur
Le tricycle muni d'un timbre ou tout autre dispbsitidible.

3.1.2 Test suivant la méthode d'essai "déterminatiode stabilité statique" (paragraphe 4)
Latéralement, le tricycle est stable sur une paaté°.

3.1.3 Test suivant la méthode d'essai "essai de cha de I'ensemble de frein"

3.1.3.1 Freinage manuel
Une force de 300 newtons (N) ou de 400 N est ap@dicsur le levier de frein.

1035



3.1.3.2 Freinage par rétropédalage
Une force de 600 N ou de 1000 N est appliquée perdasecondes sur la pédale droite.

3.1.4 Test suivant la méthode d'essai "essai de pate de guidon”

3.14.1 Essai de couple
Al'aide d'une barre d'essai, un couple de 30 mesateetres (Nm) ou 80 Nm est appliqué a la potence.

3.1.4.2 Essai de charge statique
Parametre de I'essai : une force de 500 N ou d& N5D45°.

3.1.4.3 Essai de serrage entre le cintre et la potee
Parametre de I'essai : force de 130 N ou de 18fphbaiée sur le cintre.

3.1.4.4 Essai de serrage ente la potence de guidkre tube pivot de direction
Parametre de I'essai : couple de 15 Nm ou de 20 Nm.

3.1.5 Test suivant la méthode de I'essai "essai deoc sur I'ensemble cadre-fourche"
Parametre de I'essai : d'une hauteur de 50 ou &®0aisser tomber une masse de 22,5 kg dans ksxeodes avant.

Résultat de 'essai : il n'y a pas de trace visibleassure et la déformation permanente de |'dhsemesurée entre les axes des moyeux, ne dégEeEs20 mm

3.1.6 Test suivant la méthode d'essai "essai de ¢bude I'ensemble cadre-fourche”
Parametre de l'essai : chute a deux reprisesrdeiiitle cadre-fourche avec une masse de 30 ou Bk la tige de la selle, son centre de gragtérouvant dans
laxe eta 75 mm de haut du tube de selle, mesiv@ns son axe.

Résultat de I'essai : il n'y a pas de trace vigibleassure.

3.1.7 Test suivant la méthode d'essai "essai de p@mmance du frein a commande manuelle”

Parametre de l'essai : une force comprise entet 98 N est appliquée a 25 mm de l'extrémité diedale frein.
Résultat de I'essai : mesurer la force de freieagirant tangentiellement sur la roue.

3.1.8 Test suivant la méthode d'essai "essai de f@mmance du frein par rétropédalage”
Parametre de l'essai : une force comprise entet 200 N est appliquée perpendiculairement a ldavela et dans le sens du freinage.
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Résultat de I'essai : mesurer la force de freieag@ant tangentiellement sur la roue.

4 Méthodes d'essai
Les essais de fatigue permettent d'apprécier Fanda et la résistance des véhicules soumis atas fmntraintes dans un court laps de temps afgirduler les
efforts répétés et subis par le véhicule lors deusitisation normale tels que le franchissementrotoirs, le passage de pavés ou I'évolutiordesrchaussées
déformeées.

Les essais sont effectués pour chaque modele deulehLorsqu'il existe, pour un modele de véhicylrisieurs configurations possibles (telle quetdwau
d'entrejambe), le véhicule est testé dans sa emafign maximale.

Le véhicule est en parfait état de fonctionnenteintles réglages sont prévus, ils sont faits poerutifisation courante.

La pression de gonflage des pneumatiques estreetbenmandée par le fabricant du véhicule ou, autiéfalle indiquée sur le pneumatique. Si une ptigpression est
spécifiée, la pression maximale est utilisée.

4.1 Essai de charge de I'ensemble de frein

4.1.1 Frein & commande manuelle
Effectuer cet essai sur un tricycle entierementttaokpres s'étre assuré que les deux freins soneoablement réglés, appliquer une force sur lerele frein en un
point situé & 25 mm de I'extrémité du levier, dansens perpendiculairement & la surface de lanpeidu guidon et dans le plan de la course duJeamme indiqué a
la figure 2.
La force est celle indiquée en 3.1.3.1. ou infégeat telle que requise pour amener :
- un levier de frein actionné par céble en contaet & surface de la poignée du guidon ;
- un levier de frein actionné par tige au niveauadsulrface supérieure de la poignée du guidon.

Répéter cet essai dix fois au total pour chaquerlée frein & main.

Figure 2 : Force appliquée sur les leviers de fre;xa commande manuelle
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4.1.2 Freinage par rétropédalage
Effectuer cet essai sur un tricycle entierementtmo8'assurer que le systéme de freinage a ét@malement réglé et que la manivelle droite egpasition
horizontale, comme indiqué a la figure 3. Appligleeforce définie en 3.1.3.2. sur le centre deel'd& la pédale droite, graduellement et dans e \#atical, et
maintenir cette force au maximum pendant 15 secoiRipéter cet essai dix fois au total.

Figure 3 : Force appliquée sur la pédale

Sens d'application de
la force sur la pédale

[ Manivelle droite
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4.2 Essaide I'ensemble de direction

4.2.1 Essai de couple sur la potence du guidon
La potence de guidon étant introduite a la profandenimale d'enfoncement dans une armature etnt égidement serrée. Une barre ou un guidonal'ésant
rigidement serré(e) dans la potence, appliqueolple défini en 3.1.4.1. a la potence au moyeradmire d'essai ou de l'ensemble de guidon d'elsses,un
plan paralléle a la potence et dans la directiofage de cette derniére (figure 4).

Figure 4 : Essai de couple a la potence de guidon
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4.2.2 Essai de charge statique
La potence de guidon étant introduite a la profanaeinimale d'enfoncement dans une armature eant égidement serrée, appliquer au point d'ariboh du
guidon la force définie en 3.1.4.2., vers l'avartp® par rapport a l'axe de la tige de la potéiigere 5).

Figure 5 : Essai de charge statique sur la potenc® guidon
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4.2.3 Essai de serrage entre le cintre et la potenc

La potence de guidon étant solidement fixée adéopdeur minimale d'enfoncement dans un bloc dagey appliquer la force définie en 3.1.4.3. siemément
de chaque c6té du cintre, dans une direction et darendroit tels qu'elle assure un couple decmnsiaximale a I'endroit de la jonction entre letreiret la

potence. Quand la zone d'application se trouvex&rdmité du cintre, appliquer la force aussi rée possible de I'extrémité et en aucun cas a istende
supérieure a 15 mm de I'extrémité (figure 6).

Figure 6 : Essai de serrage entre le cintre et laopence
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Bloc de serrage

4.2.4 Essai de serrage entre la potence de guiddriestube de pivot de direction

La potence de guidon étant correctement montéeledunke pivot de direction et le dispositif deafion serré selon le couple minimal recommandéeptabricant,
appliquer le couple défini en 3.1.4.4. au dispbgéifixation entre le guidon et la fourche (figube

Figure 7 : Essai de serrage entre la potence de don et le tube pivot de direction

1042



Couple de serrage

7,/

Assemblage cadre-fourche

4.3 Essai de choc sur I'ensemble cadre-fourche

4.3.1 Essai de chute d'une masse
Effectuer cet essai sur un ensemble cadre-fourche.

Lorsqu'un cadre est adaptable a des tricycles gaetdilles par I'enlevement d'un tube, I'essiytube étant enlevé.

Mesurer la distance entre les axes des moyeux. Bikeouleau de masse faible a la fourche avatitesemble cadre-fourche étant maintenu vertioahenie serrer
dans un montage rigide au point d'attache dediessriere (figure 8).

Laisser tomber une masse comme défini en 3.1.5act@ a venir frapper le rouleau en un point sitaiés 'axe des roues, a contresens du déporfaigrthe.
Figure 8 : Essai de choc sur I'ensemble cadre-foure
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4.3.2 Essai de chute de I'ensemble cadre fourche
Effectuer cet essai sur I'ensemble cadre-fourchkeaa utilisé lors de I'essai 4.3.1.
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Fixer I'ensemble par les points d'attache de dasairiere de fagon a avoir une liberté de rotadioiour de celui-ci dans un plan vertical. Suppdeédourche
avant par une embase plate en acier de facon qoedle soit dans sa position normale d'utilisatlEirer une masse comme défini en 3.1.6. Soumettre
l'ensemble & un mouvement de rotation autour dssid'e arriere de fagcon que le centre de gravité desse de 30 kg se trouve a la verticale de dexessieu

arriere. Le laisser alors tomber en chute librd'smbase (figure 9). Répéter I'essai de manieeprédduire un total de deux chocs

Figure 9 : Essai de choc par chute de I'ensembledra-fourche

Masse placée verticalernent sur I'axe arrigre

T

Embase an acier -

4.4  Essai de performance du frein a commande maniie
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Effectuer cet essai sur un tricycle dont on a énlievselle et la tige de selle, mais qui est peuas entierement monté et dont le frein est
convenablement réglé. Fixer le tricycle dans umpsttpadéquat et attacher le dispositif de mesuila fece de freinage sur la roue correspondante

(figure 10).

Appliquer au levier de frein une force comme dédini3.1.7., dans le sens perpendiculaire a lacgud@ la poignée du guidon et dans le plan dedesealu levier
(figure 2). Tirer lentement sur la roue, tangelgimkent & la circonférence du pneu et vers l'adalajde du dispositif de mesure de la force. Raelév valeur de
la force de freinage aprés un tour de roue, togbatinuant a tirer sur celle-ci.

Effectuer la moyenne de trois lectures de la valeua force exercée sur le levier. Répéter ceti assmoins cing fois a des valeurs différentefodme sur le levier.

Figure 10 : Essai de performance du frein a commaremanuelle

Dispositif de mesura de ta forca -

D udl

X

Force appliquée sur la roue

x ————— ——]
{farca da freinaga)

Enveloppe textile enroulde autour dela roue

Force appliquée
sur le lavier

————Suppornt

4.5 Essai de performance du frein par rétropédalage

Effectuer cet essai sur un tricycle entierementtéydrein correctement ajusté.
Fixer le tricycle dans un support adéquat et agialehdispositif de mesure de la force de freinagela roue correspondante (figure 11). Appliqué& pédale une
force comme défini en 3.1.8.
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Tirer lentement sur la roue, tangentiellement éirzonférence du pneu et vers l'avant, & l'aiddispositif de mesure de la force. Relever la vatiuta force de
freinage apres un tour de roue, tout en continaidingr sur la roue.

Figure 11 : Essai de performance du frein par rétrpédalage

_ Sens d'application de
ia force sur la padale

Dispositif de mesure de la force -

Force appliquée sur la roue
iforce de freinage) @

- Manivelle droite

“—Enveloppe textile enroulée autaur de la roue

Effectuer la moyenne de trois lectures de la valleula force exercée sur la pédale. Répéter cait @ssnoins cing fois a des valeurs différentefodse sur la
pédale.

Nomenclature et tarifs

Conditions générales de prise en charge des vehieslpour handicapés physiques
La prise en charge des véhicules pour handicapéiqoies est subordonnée :
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- aune prescription médicale détaillant éventuellgrieemodele du véhicule ainsi que les adjonctairiss options. La prise en charge des réparatians
véhicule pour handicapé physique qui a obtenuisa pn charge selon les modalités suscitées eseassur présentation de la facture détaillée isérsssité
d'une prescription médicale préalable;

- a un contrdle de leur conformité aux spécificatimhniques par un laboratoire compétent et indigen
- d'un distributeur capable d'assurer un servicesaypente.

La prise en charge des véhicules pour handicapgsiqoies est assurée pour les personnes handicapg@®isune incapacité de marche partielle ou totale,
provisoire ou définitive, cette incapacité étantdaséquence d'une déficience motrice des memiféefeurs en raison d'une maladie, d'un traumatistnee
malformation congénitale ou du vieillissement.

La prise en charge des véhicules pour handicapésqoles a dossier inclinable est assurée cheztssimmes qui présentent une instabilité du trongosition
assise, un déficit de la flexion d'une ou deux hasc

Lorsque la prise en charge est soumise a une dendgmtente préalable, elle répond aux dispositleriarticle LP 33 de la Loi du Pays 2013-1 sis&®i

Chapitre 1 - Fauteuils roulants

Section 1. - Fauteuils roulants a propulsion manukd
La prise en charge des fauteuils roulants a prigpulmanuelle est assurée pour les patients pogudésla propulsion manuelle (par un ou les deuriones
supérieurs) ou podale est possible de manieresactiv

La prise en charge d'un fauteuil & propulsion midgueversible, est assurée dans le cas ou lenpast dans la capacité de propulser un fautaulémt a roues
motrices arriére.

Sous-section 1 : Fauteuils roulants a propulsion nmuelle non pliants

Code Nomenclature Tarif en F.CFP
4101353 'VHP, propulsion manuelle, non pliant, non révessilal dossier non inclinable . 47 852
401A01.:

4164566 \VHP, propulsion manuelle, non pliant, réversibldoasier non inclinable . 51 203
401A01.
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4184899 VHP, propulsion manuelle, non pliant, non révessilal dossier inclinable . 52 738
401A01.:
4169670 VHP, propulsion manuelle, non pliant, réversibldpasier inclinable . 56 260
401A01.¢
PF0O0001 VHP, propulsion manuelle, non pliant, pour patiéatplus de 170kg. 250 000
La prise en charge est soumise a une demande d'entente préalable. Elle répond aux dispositions de
I'article LP 33 de la Loi du Pays 2013-1 sus-visée
Sous-section 2 : Fauteuils roulants a propulsion nmaelle pliants
Code Nomenclature Tarif en F.CFP
4107723 VHP, propulsion manuelle, pliant, a dossier notinable 67 079
401A02.;
4118193 VHP, propulsion manuelle, pliant, a dossier indilea 72 438
401A02.
4122473 VHP, propulsion manuelle, pliant, a dossier notimable a articulation médiane 72 438
401A02.:
PF00002 VHP, propulsion manuelle, pliant, pour patientpties de 170kg. 250 000
La prise en charge est soumise a une demande d'entente préalable. Elle répond aux dispositions de
I'article LP 33 de la Loi du Pays 2013-1 sus-visée.
La prise en charge est assurée pour les persoaniEpkacant régulierement en voiture, en tant que
passager ou nhon, ou recherchant une mobilité pellesupérieure, au niveau des épaules.

Sous-section 3 : Fauteuils roulants a propulsion nmuelle évolutifs pour jeunes enfants a partir de 1&ois

Code Nomenclature Tarif en F.CFP
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La prise en charge est assurée pour les enfaaistatt'un handicap locomoteur neurologique ou
non, congénital ou acquis, ralentissant ou intardibapprentissage de la marche de facon
temporaire ou définitive. La prise en charge eshise a une demande d'entente préalable

4134364
401A0¢

VHP, propulsion manuelle, évolutif, pour jeunesaem$ a partir de 18 mois.

181

356

Sous-section 4 : Fauteuils roulants a propulsion nmaelle pour activités physiques et sportives

La prise en charge est soumise a une demande d'entente préalable. Elle répond aux dispositions de 'article LP 33
de la Loi du Pays 2013-1 sus-visée.

Code Nomenclature Tarif en F.CFP
4179540 |VHP, propulsion manuelle, pour activités physigeesportives. 350 000
401A04 |La prise en charge est assurée pour les persorai@gipnt une activité physique et/ou sportive simamelle ou

réguliere (y compris a titre de loisir.)
PFO0003 [VHP propulsion manuelle pour activité physiquemaintien d'activité professionnelle, pliant. 350 000

Section 2. - Fauteuils roulants a propulsion par meur électrique

Code

Nomenclature

Tarif en F.CFP

1050



La prise en charge des fauteuils roulants a prigpufgar moteur électrique est assurée pour leopees qui
sont dans I'impossibilité de propulser elles-méuaretauteuil roulant a propulsion manuelle soit@&san de
leur déficience soit en raison de leur situatioviremnementale et qui ont des capacités cognitews
permettant d'assurer la maitrise du fauteuil rdwgoropulsion par moteur électrique.

La prise en charge est soumise a une demanderd&ptéalable.

Elle est assurée apres réalisation d'un essabptéadffectué par une équipe pluridisciplinairestibnée au
minimum d'un médecin de médecine physique et dkaptation aidé d'un kinésithérapeute ou d'un
ergothérapeute et aprés fourniture d'un certitieate médecin attestant I'adéquation du fautetibadicap du
patient, précisant que les capacités cognitivgsatient lui permettent d'en assurer la maitriserentionnant
les caractéristiques que doit avoir le fauteuitpat particulierement le type d'assise ainsi guetype de
commande.

Cet essai préalable est réalisé pour toute premmigse a disposition du fauteuil et, en cas de regitement,
seulement lorsqu'il y a changement de type deddute

4111854  VHP, propulsion électrique, a dossier non inclieabl 421 639
401B0!
4147668  |VHP, propulsion électrique, a dossier inclinable. 433 955
401B0:
4130136 |VHP, propulsion électrique, assise adaptée, dossitables, platines crantées. 544 120
401B03 Fauteuils roulants & propulsion par moteur éleatrig assise adaptée a la personne, avec repose-pied

accoudoirs, dossier réglables avec platines crantée

La prise en charge est assurée pour les persoéoessitant une stabilisation de la partie supéridurcorps.
4122757  |VHP, propulsion électrique, assise adaptée, dossidable, vérin pneumatique. 614 329
401B04 Fauteuils roulants & propulsion par moteur éleatrig assise adaptée a la personne, avec reposesjamb

dossier et inclinaison du siege réglables par y@rgumatique et appui-téte.

La prise en charge est assurée pour les persoéoessitant une stabilisation de tout le corps.

Section 3. - Fauteuils roulants verticalisateurs
Code Nomenclature Tarif en F.CFP
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La prise en charge est assurée pour les persoandeapées dont |'état de santé nécessite unealisation
réguliere et qui sont dans I'impossibilité de sticaiser sans aide.

La prise en charge est soumise a une demanderd&ptéalable.

Elle est assurée aprés réalisation d'un essaaptéadffectué par une équipe pluridisciplinaire

constituée au minimum d'un médecin de médecindquyt de réadaptation aidé d'un kinésithérapmutiun
ergothérapeute et apres fourniture d'un certifieate médecin attestant I'adéquation du fautedibadicap du
patient.

Cet essai préalable est réalisé pour toute premmigse a disposition du fauteuil et, en cas de resiiement,
seulement lorsqu'il y a changement de type deddute

Elle n'exclut pas celle d'un autre type de fautauite que verticalisateur, inscrit sur la liste geoduits et
prestations remboursables.

4195615 |VHP, propulsion manuelle, verticalisation manuaebsistée, usage des deux mains. 294 810
401C01 Fauteuil roulant a propulsion manuelle et vertgation manuelle assistée nécessitant 'usage des de

mains.
4142530 |VHP, propulsion manuelle, verticalisation manuabsistée, usage d'une main. 443 052
401C02 Fauteuil roulant a propulsion manuelle et vertgalon manuelle assistée nécessitant l'usage skwhe main.

La prise en charge est assurée pour les persoartisposant pas de la maitrise des deux membrésgeuns

simultanément.
4183434  |VHP, propulsion manuelle, verticalisateur électequ 458 334
401C03 Fauteuil roulant a propulsion manuelle et vertgalon électrique.

La prise en charge est assurée pour les persolayasitpas la possibilité ou la force de se vditiena I'aide

d'un systeme manuel.
4168966 |VHP, propulsion électrique, verticalisateur élepig. 980 434
401C04 Fauteuil roulant & propulsion par moteur électrigueerticalisation électrique.

La prise en charge est assurée pour les personnes :

- qui sont dans l'impossibilité de propulser eli@mes un fauteuil roulant & propulsion manuelleesoi
raison de leur déficience, soit en raison de lguaon environnementale et qui ont des capaciésitives
leur permettant d'assurer la maitrise du fauteuilant a propulsion par moteur électrique,

- et n‘ayant pas la possibilité ou la force deesticaliser a l'aide d'un systeme manuel.
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Société Topchair SAS
La prise en charge du fauteuil roulant électrigumt®marche TOPCHAIR-S est assurée pour les pegsaems l'impossibilité de propulser elles-mémes un
fauteuil roulant @ propulsion manuelle soit enaraide leur déficience, soit en raison de leur s@nanvironnementale imposant le franchissemaristicles
et qui ont des capacités cognitives leur permettassurer la maitrise du fauteuil roulant & prsipalpar moteur électrique.
TOPCHAIR-S est indiqué pour les personnes dontdgpde vie a I'extérieur (vie scolaire, profeasiglle et/ou sociale) nécessite une autonomie plaaEment
incluant le franchissement d'obstacles.

La prise en charge est soumise a une demandenteptéalable.

Elle est assurée aprés réalisation d'un essanptéatffectué par une équipe pluridisciplinairestibmée au minimum d'un médecin de médecine phgsitjule
réadaptation aidé d'un kinésithérapeute ou d'wtleggapeute et apres fourniture d'un certificateleédecin.

Ce certificat :
- atteste l'adéquation du fauteuil au handicap gersonne ;
- atteste le besoin d'un fauteuil monte-marches galiser le projet de vie personnalisé a l'extérietuigue I'environnement de vie sociale de la
personne luiimpose le franchissement d'obstacles ;
- précise que les capacités cognitives de la perdanpermettent d'en assurer la maitrise.
Cet essai préalable est réalisé pour toute premmiisesa disposition de fauteuil, et, en cas deuwegltement, seulement lorsque le fauteuil roulaét@dent est un
fauteuil roulant électrique sans fonction monteghas. L'essai préalable réalisé dans le cadre dhengéere mise a disposition de fauteuil devraigugsoir
l'essai d'un fauteuil roulant électrique  sans fonatnonte-marches.

Le distributeur devra fournir gratuitement un failtd OPCHAIR-S pendant la durée de l'essai. L'edsiiinclure une période d'utilisation dans I'eamnement
(logement, lieu de vie et accessibilité) de la gene utilisatrice pendant une durée suffisanten@@res au minimum) pour évaluer I'apport de Katilon de
TOPCHAIR-S pour répondre au projet de vie du patien

Le renouvellement de la prise en charge ne peaita&8uré pendant une période de cing ans a codepterdate de I'achat du matériel. TOPCHAIR-S estre-
indiqué pour les personnes pesant plus de 110 kg.

TOPCHAIR-S devra étre équipé d'un dispositif dfakarsonore mettant instantanément et automatiquelmdatteuil en position d'arrét, si nécessairejeet
rétroviseurs permettant notamment de pallier lladxsele visibilité de l'utilisateur lors de ses dépments en marche arriere (montée des marchasyment).

Code Nomenclature Tarif en F.CFP
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4113920

Le fauteuil TOPCHAIR-S est garanti pendant une elute deux ans a partir de la date de livraisoexadption des
batteries et des roues qui sont garanties poudurée de un an. La garantie couvre tout vice dstamtion ou de
qualité de la matiere premiere et des composaats, des conditions normales d'utilisation. Fauteuilant
électrigue monte-marches, TOPCHAIR SAS, TOPCHAIR-S.

980 42

O

Chapitre 2 - Véhicules divers

Section 1. - Poussette et fauteuil roulant a pousse

Code

Nomenclature

Tarif en F.CFP

La prise en charge des poussettes et fauteuilamsuh pousser est assurée pour les personnegsemnient
une incapacité totale ou partielle de marcher esgut dans I'impossibilité, temporaire ou défiretide
propulser elles-mémes un fauteuil roulant a prapailsanuelle ou électrique.

4252810
402A01

VHP, poussette ou fauteuil non réglable, dossiesiege rigides ou non.
Poussette standard ou fauteuil roulant & pousserégbable avec dossier ou siege rigides ou non.

67 461

4255116
402A02

VHP, poussette ou fauteuil , inférieur a 16 anssaw ou dossier et siege inclinables.
Poussette ou fauteuil roulant a pousser avec dasslmable ou dossier et siege inclinables, jleqgu
16° anniversaire.

108 52¢

O

4263950
402A03

VHP, poussette ou fauteuil , supérieur ou égal ark; dossier ou dossier et siege inclinables.
Poussette ou fauteuil roulant & pousser avec dassimable ou dossier et siege inclinables, a jgi@m
du 16° anniversaire.

76 263

4261051
402A04

VHP, poussette multiréglable et évolutive, inféreea 16 ans.

La poussette multiréglable et évolutive comprenantiossier réglable en inclinaison (indépendamment
réglage de l'inclinaison du siege) et en hautausiége réglable en inclinaison (indépendammemégiage
de l'inclinaison du dossier) en largeur et en prdéur et un repose-pieds réglable en hauteurietkmison.
La prise en charge est assurée pour les enfagisdusur 16° anniversaire qui présentent une aisp
totale ou partielle de marcher, qui sont dans bissibilité de propulser eux-mémes un fauteuil notaanuel
ou électrique et qui, le tronc maintenu, n'‘ontgasenue de téte autonome en position stable.

Elle est assurée aprés demande d'entente préalable.

Elle est assurée dans la limite d'une attributiaximale tous les trois ans & compter de la datierdéson.

181 85¢

O
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4233570  |VHP, chassis roulant destiné a recevoir le systdensoutien du corps. (Ce dernier amovible est non 49 864
402C compris dans le tarif).

La prise en charge est assurée pour le transpopatsonnes installées dans un systeme de soutiors

adapté, de série ou fait sur moulage, ou desatéliss de coquille pour des raisons de positionneme

Section 2. - Tricycles a propulsion manuelle ou pade

Code Nomenclature Tarif en F.CFP

Le tricycle est adapté a la morphologie et au ktapddu patient tant au niveau du tronc que des
membres inférieurs, pieds compris, le guidon darikement accessible par I'utilisateur.

La prise en charge est assurée pour les personnekidait d'une déficience motrice, acquise ou
congénitale, ont une autonomie de marche réduite.

4278212  VHP, tricycle a propulsion manuelle ou podale, rigfére a 38 cm, inférieur a 16 ans. 94 09¢
402D01 Hauteur d'entrejambe inférieure a 38 cm.

La prise en charge est assurée pour les enfaatletscents jusqu'a leur 16° anniversaire.
4222803  VHP, tricycle a propulsion manuelle ou podale, siguge ou €gale a 38 cm et inférieure a 90 cm. 119 29
402D02 Hauteur d'entrejambe supérieure ou égale a 38 anféeture a 90 cm.

Chapitre 3. - Adjonctions, options et réparations pplicables aux fauteuils roulants

Section 1. - Adjonctions et/ou options applicablesux fauteuils roulants
Sous-section 1  Adjonctions et/ou options communeaafauteuils roulants a propulsion manuelle

VHP, propulsion manuelle

Code Nomenclature Tarif en F.CFP
4325302 VHP, propulsion manuelle, appui-téte. 11 98¢
401D01.1

1055



4371408  VHP, propulsion manuelle, repose-jambe droit owchaurepose-pied non articulé. ke
401D01.2

4342654  VHP, propulsion manuelle, repose-jambe droit owchaurepose-pieds articulé. 19 98¢
401D01.3

4327382 VHP, propulsion manuelle, gouttiére droite ou gauch 22 56°
401D01.4

4329040  VHP, propulsion manuelle, tablette compléte avecraontage. 14 52
401D01.5

4324739  VHP, propulsion manuelle, garde-robe compléte. 19 56(
401D01.6  Garde-robe compléte avec bassin, coussin fendumgtan garni rétablissant la continuité du coussin.

VHP, propulsion manuelle, dispositif de propulsiorpar moteur électrique
Code Nomenclature Tarif en F.CFP
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4300348  VHP, propulsion manuelle, dispositif de propulspar moteur électrique. 413 349
401D01.7 Dispositif de propulsion par moteur électrique pfawteuils roulants a propulsion manuelle, verisgaéurs ou non.

Il est compatible avec le fauteuil roulant manwellequel il sera adapté. Sa prise en charge astise a une demande
d'entente préalable.

Elle est assurée pour des personnes handicapées qui

en raison de leur situation environnementale sans dlimpossibilité de marcher et qui, bien queabdgs de propulser elles-
mémes un fauteuil roulant manuel, ont besoin, plesrraisons médicales, de propulsion électrigiag® intermittente ou
définitive;

- et qui ont une incapacité a I'effort en raisongtiffisance coronarienne et/ou d'insuffisance ragghe et/ou d'atteinte ostéo-
articulaire, neurologique ou musculaire des membuggrieurs.

La prise en charge est assurée apres réalisatioresisai préalable effectué par une équipe plaidiisaire constituée au
minimum d'un médecin de médecine physique et diaptation aidé d'un kinésithérapeute ou d'un eégaffeute et apres
fourniture d'un certificat de ce médecin attestadéquation du fauteuil au handicap du patient.

Cet essai préalable est réalisé pour toute premiise a disposition du dispositif et, en cas deugallement, seulement lorsqy
a changement de type de fauteuil.

La prise en charge est assurée:

- pour un dispositif de propulsion par moteur élecie et une premiére attribution de fauteuil routaahuel;

- pour un dispositif de propulsion par moteur élecie s'adaptant sur un fauteuil roulant manuel peroénent

attribué, attesté par la copie de la facture ddecnier;

- pour un dispositif de propulsion par moteur électei et un fauteuil roulant manuel devant étre reel@u pour des raisons
techniques ou médicales.

La prise en charge d'un ensemble fauteuil roulamtual et dispositif de propulsion par moteur élguer exclut celle d'un
fauteuil roulant a propulsion par moteur électrigetanversement.

La prise en charge d'un ensemble fauteuil roulamtual et dispositif de propulsion par moteur élgug n'exclut pas celle d'un
fauteuil roulant manuel verticalisateur

VHP, dispositif d'assistance électrique a la propsion
Le dispositif comprend deux moteurs et deux roues.

Il est livré avec les dispositifs antibascules @naétage rapide et une notice d'utilisation pré¢ibatilisation obligatoire des dispositifs antibates et leur installation
avant celle des roues.

Il est compatible avec le fauteuil roulant manuellequel il sera adapté.

La prise en charge de ce dispositif est soumigeealamande d'entente préalable. Sa prise en akgtrgesurée pour des personnes handicapées :

- dont les capacités cognitives permettent d'astaureaitrise du systeme de propulsion assitée ;

- et qui, bien que capables de propulser elles-rm@émdauteuil roulant manuel, ont besoin pour désons médicales, d'assistance électrique a lailgiop de
facon intermittente  ou définitive.
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L'incapacité a l'effort peut étre due a une insefice coronarienne et/ou une in insuffisance espie et/ou une atteinte ostéoarticulaire, negiglee ou
musculaire des membres supérieurs.

Sa prise en charge est subordonnée a :
- la réalisation d'un essai préalable effectuéuparéquipe pluridisciplinaire constituée au minimdion médecin de médecine physique et de réadaptitié d'un
ou d'un ergothérapeute et apuésitiare d'un certificat de ce médecin attestadgljuation du dispositif d'assistance électriquieasugicap du
patient précisant que les capacités cognitivesatlarg lui permettent d'en assurer la maitrise ;
- linstallation du kit de fixation sur le fauteudulant recevant le dispositif par le fabricant.

kinésithérapeute

Cette installation est sous sa responsabilitéoumisseur restant l'intermédiaire entre le  patee fabricant. "
La prise en charge est assurée pour le systénsestBase électrique a la propulsion suivant :

Société Invacare Poirier SAS (Invacare)

Code

Nomenclature

Tarif en F.CFP

4321630

VHP, assistance électrique a la propulsion, INNAGARLBER E-Motion.

Dispositif d'assistance électrique a la propulgioar fauteuil roulant manuel, ALBER E-MOTION, dedaciété Invacar
Poirier SAS.

du systéme, soit deux ans.
La prise en charge est assurée pour les modeleeMa25.

Le fabricant doit prendre en charge le remplacemestbatteries d'ALBER E-MOTION pendant toute leédude garanti

e

413 34

Sous-section 2

Adjonctions et/ou options particidres aux fauteuils roulants a propulsion manuellel@nts

Code Nomenclature Tarif en F.CFP
4375613 |VHP, propulsion manuelle, pliant, toile, montangsdibssier complémentaires longs. 11
401D02.(

4375116 |VHP, propulsion manuelle, pliant, coussin de sigégele dossier avec housse. 6 596
401D02..

Dispositif de conduite unilatérale :

La prise en charge est assurée pour les handipagsigjues disposant d'un seul bras valide. Ce digpgeut étre

placé a droite ou a gauche selon la nécessité :

D
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4371555 |VHP, propulsion manuelle, pliant, systeme de caediuidouble main courante. 51 262
401D02.2 |Dispositif de conduite unilatérale par systeme @bt main courante permettant, en fonction de limma

courante utilisée, d’obtenir I'orientation & droite a gauche du fauteuil ou, par I'utilisation sitanée des

deux mains courantes, la propulsion en ligne droite
4359293 |VHP, propulsion manuelle, pliant, systeme de caediulevier latéral. 81 051
401D02.3 |Dispositif de conduite unilatérale par systemeedeel latéral servant a la fois de propulsion miewet de

direction du fauteuil par action sur les roues foe# et directrices.

Le levier latéral, dont la poignée supérieure ssamotable, possede un dispositif de réglage pembeke
I'adapter a la force physique du handicapé. Il mtrmear le moyen d’un sélecteur, la marche avamiroére
et peut étre débrayé pour faciliter la propulsieertuelle par une tierce personne.

Sous-section 3

Adjonctions et/ou options particidres aux fauteuils roulants a propulsion par moteuglectrique

Code Nomenclature Tarif en F.CFP
4308597 VHP, propulsion électrique, déplacement du botteecommande standard. 6 749
401D03.1 |Déplacement du boitier de commande standard @u®gn du changement de c6té) avec adaptation de

I'accés au boitier sans modification de celui-cirda mise en place:
- d'une commande manuelle adaptée en un pointanegle du fauteuil (sur tablette ou non);
- d'une commande actionnée par la téte (langue@xdd nuque, I'épaule, le coude, le genou oiele ge 'utilisateur ;
- d'une commande actionnée par I'accompagnateur.
4339681 |VHP, propulsion électrique, boitier de commandesqenalise. 134 995
401D03.2 |Mise en place d'un boitier de commande de type aute le boitier de commande standard avec adaptati
personnalisée prévu actuellement pour:
- une commande a la langue, au souffle, a la veigroun point quelconque de la téte, s‘agissantbdittier
de commande hors série;
- commande avec clavier;
- double commande (utilisateur-accompagnateur).

Sous-section 4 Adjonctions et/ou options communeaxafauteuils roulants a propulsion manuelle et aufauteuils
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Code

Nomenclature

Tarif en F.CFP

4309674
401D04.1

VHP, dispositif électrique de verticalisation.

verticaliser sans aide.
Elle est soumise a une demande d’entente préalable.

du patient.

La prise en charge est assurée pour les persoandEapées qui n'ont pas la possibilité ou la faese

Elle est assurée aprés réalisation d’'un essaigiméatffectué par une équipe pluridisciplinairestibnée au
minimum d’'un médecin de médecine physique et deagation aidé d’un kinésithérapeute ou d’'un
ergothérapeute et aprés fourniture d’un certifilsate médecin attestant 'adéquation du fauteuileandicap

163 52!

Section 2. Réparations applicables aux fauteuil®ulants

La prise en charge s'applique aux réparations oovettes par la garantie telle qu'elle est déaritespécifications techniques.
La prise en charge est assurée sur présentatiarfatgure détaillée.

La périodicité du bénéfice des forfaits annuelgpsiacie de date a date, en fonction de la. prerd@&r&nde de chaque forfait.

Sous-section 1  Réparations communes aux fauteuitsulants manuels

Code Nomenclature Tarif en F.CFP
4307824 VHP, propulsion manuelle, forfait annuel pour leges. 14 141
401E01.1 Quel que soit le nombre de roues, a concurrendg dgdl1 F.CFP
4302152 VHP, propulsion manuelle, forfait annuel, autrgzarétions dont sellerie. 19 352
401E01.2 A concurrence d&9 352 F.CFP

Sous-section 2
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Tarif en F.CFP

Code Nomenclature

4389845 VHP, propulsion électrique, forfait annuel pourleaes. 14 141

401E01.1 Quel que soit le nombre de roues, a concurrendg dgdl1 F.CFP

4348622 VHP, propulsion électrique, forfait annuel, horaes et composants électriques. 19 352

401E01.2 Forfait annuel autre que les roues et les compesdattriques (dont sellerie).

A concurrence dé&9 352 F.CFP
4307994 VHP, propulsion électrique, forfait annuel, répematcomposants électriques. 63 060
401E02.1 La prise en charge est assurée apres ententeljpeéala
La facture est réglée au fournisseur directemaritqrganisme de prise en charge
Section 3. Adjonctions et/ou options aux véhiculativers
Code Nomenclature Tarif en F.CFP
Adjonctions et/ou options applicables aux poussetgour enfants et adolescents jusqu’a leur 16°
anniversaire.

4357319  |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, appui-téteabarrge dossier. 11 996
402E01..
4385787  |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, appui-tétealigl 20 533
402E01.2 |L'appui-téte est réglable en hauteur, en profondguinclinaison et latéralement.
4331024  |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, support oulagdeale de corps. 6 60(
402E01.3 |Dossier rigide.
4349142  |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, garde-robe Eimpvec bassin et coussin. 19|563
402E01.4
4376386 |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, tablette dailréacilement démontable. 14 519
402E01.5
4360215 |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, cale anti-ailsludes cuisses. 13 200
402E01.6
4329330 |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, support diraision/écartement des jambes. 19 945
402E01.7 |Le support d'inclinaison et/ou d'écartement deb@mest réglable ou non, avec ou sans goulttieres.
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4380637  |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, support d’aphde ventilation assistée. 28 598
402E01.8

4314853 |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, dispositif diabilisation par frein a tambour. 5426
402E01.!

4370886 |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, accoudoirabégs verticalement, la paire. 7 333
402E01.10

4330036 |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, accoudoirabégs & orientables, la paire. 21 70%
402E01.11 |Les accoudoirs sont réglables verticalement efpaitants, soit relevables, soit rabattables swote.

4328542  |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, harnais 18 186
402E01.12

4396035 |VHP, poussette, inférieur a 16 ans, supplémentlamament des roues, la paire. 3519
402E01.13 |Remplacement des roues d’origine par une pairewtsrgonflables a basse pression.

Section 4. Réparations applicables aux véhiculesvdrs

Code Nomenclature Tarif en F.CFP

Réparations applicables aux poussettes.

La prise en charge s'applique aux réparations oovectes par la garantie telle qu'elle est déarite spécification
techniques.

La prise en charge est assurée sur présentatiarfatgure détaillée.

La périodicité du bénéfice des forfaits annuelppsécie de date a date, en fonction de la prendénegande de
chaque forfait.

La prise en charge des réparations :

- des voiturettes a mouvements pendulaires oufsptat

- et des véhicules d'appartement a propulsion paeuncélectrigue « Cornet Mini Kart », rembourse
précédemment et actuellement utilisées par unrpdtiendicapé est asge sur la base des forfaits 432643

4371704.
4326431  VHP, poussette, forfait annuel pour les roues. 14 141
402F01.1  |Quel que soit le nombre de roues.
4371704  \VHP, poussette, forfait annuel, autres réparatimmg sellerie. 19 352
402F01..
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